
 
 
このドキュメントについて 
 
このドキュメントは、アジレント・テクノロジー ウェブサイトによって、お客様に製品のサポ

ートをご提供するために公開しております。印刷が判読し難い箇所または古い情報が含

まれている場合がございますが、ご容赦いただけますようお願いいたします。 
今後、新しいコピーが入手できた場合には、アジレント・テクノロジー ウェブサイトに追加

して参ります。 
 

本製品のサポートについて 
 
この製品は、既に販売終了またはサポート終了とさせていただいている製品です。弊社

サービスセンターでは、この製品の校正は実施できる可能性があります（修理部品が不

要な場合など）が、その他のサポートはご提供いたしかねます。誠に恐縮ではございま

すが、ご理解願います。 
なお、この製品に関するその他の情報や、代替製品情報などは、弊社 電子計測 ウェブ

サイト  http://www.agilent.co.jp/find/tm にて、できるだけご提供しておりますので、ご利用

ください。 
 

訂正のお願い 
 
本文中に「HP」または「YHP」とある語句を、「Agilent」と読み替えてください。 

また、「横河・ヒューレット・パッカード株式会社」、「日本ヒューレット・パッカード株式会

社」とある語句は、それぞれ、「アジレント・テクノロジー株式会社」と読み替えてください。 

ヒューレット・パッカード社の電子計測、自動計測、半導体製品、ライフライフサイエンス

のビジネス部門は、1999年11月に分離独立してアジレント・テクノロジー社となりました。 

社名変更に伴うお客様の混乱を避けるため、製品番号の前に付されたブランドのみ 

ＨＰからAgilent へと変更しております。 

（例：旧製品名 HP 8648は、現在 Agilent 8648として販売いたしております。） 
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アプリケーション･ノート5180A-1J

"5180A/82Aのより良い理解のために"

5180Aウェーブフォーム･レコーダ',
5182Aウェーブフォーム･レコ一g/ジェネレータの
機能とその応用

EYNj) 株河･Er レット柚 カード株式会社



目 次

518)Aウェーブフォ-ムレコーダとは〉

5180Aの■diとJL作

● 7 【コノトパネル

● 十人/自hA定

5180AHPHBの判FFI

518OAフィード/{ックメッセーン

5182Aウェ-1フォーム レコーダ/ンエネレークとは7

5182AのtI舵と拙作

+ メモリへの波形Ta*

● 波形生成のためのフロントパネル投定

● メモリ波形の再生羊Il

● 出力nl号の投定

● SYNC出力のボソンヨノ

● 1+引アームの投定

4 外帝トリガ什号の使用

+ タイムベース モ-ドの投定

5180Aと5182Aの相JL点

AL■

1

2

3

8

11

14

21

26

詔

鵬

昭

弘

58

59

00

60

60

62

62

64

65

66

67

71

7



はじめに

YHP5】80̂ ウ1-ノフナ-ムレコーダは.波形をTイノクイズし.Ll如することかできる新しい鮒定常です｡

そして.きわめて広いダイナーツクハフ*--/ソスとtilいiJ'さがけSLJだ1波形チークを挫付与します｡5L80AU)Jdr

い測定柔軟性れ あらゆる分野での波形測延上のrL:]雌を解決してくれることでし▲う｡

AAhlよ 5)WAの能))を例を̂ けてこ説明するととt.に.拙作法についても述べられています｡

さらに.5J80Aのエラーノブ七ー/やHP I8枚能についてt.述へらhておりイl効にご杭州いIIたけます

YHP5182人 ウ1-ノブ■-ム レ｣-V/ノェイレーダは5180̂ の.妃u職場に加え.l.己皇さし(.=波形またはコ

ソトローラで什IRLた任恋波形を苑Jkてきる,まっIこくyrLし､散会のbq',i:潜です｡汲形の雌 .llyI二.iたよ鎚

した汲形を加工して再生するなど,従来にないLIi,I狼として/こ1レーノヨ/に.また作意波形充g=に兼枚に楢

川できます｡

また波形記鮎故値も5180八に比へ.さらにll'rl｣されていtす｡
本州では5182Aの特性についてJrfしくこHt介するとともに.5180人との氾i兵故地の速いについても触れていま

すO

なお.5182Aの記朝鼓能のtiL下は5180̂ とr,llLです 5180̂ の41をit附くオーさLt.



5180Aウェーブフォームレコ-プとは?

5180̂ ウl-ノ17*-ム･レコーダとは.トラン/ェノトあるいはくり返しィ.【号をサンフル/ディ/クイズし.

メモリに.妃恰する槻能を持ちます.さらに.ヰ越したダイナミyク-フォー7ソスと使い易い豊'諾な触能机 き

hめてJr.鮫性のrl.古い披形データを提供してくhます｡

5】8DAは 10L=ット分解能(60dBダイ)I,1クレン/)と20Mlizサンプルレートという性能に⊥り 10Mllz

ヰてU)JId波数成分を枯つさまざまI.E放形をIrィ/クイズすることができますt,

5180Aて.ディノクイズされたチークは.内戚の16kワード稲述メモリにストアされますDこのテークはCRT
Jl'ハ 7-ク也Llliあるいは外部7スストレー/のために.アナ･ログ,ディジタルのどちらの形式でも出力される
ことができます.アナログ山ノ)はメモリチークをD/A変換して柑られるもので.オノロスコープ CRTティス

-/レイやX-YレコーダILとをドライブLて波形を~咋硯Lます｡ディノクルデータはHP-IBを介して入出プJされ

るほか,DMA(DlreCtMeTT氾ryAccess)により倍踊IMワート/Sの計石逆データ転送も"1能です. これらテ

ィ/クルテ一夕は.感Ẑ-I-ノやディスクILとにも如き込めるため 波形テ-タを半7k久的に残しておくことも

nAT能です｡

518OA7̀ロック図

5180Aの波形.記録をより劾架的に行なう特技として,

フロントパネル自tb牧定 :くりj&LLEii,'に対して7ロソトパネルのすへての拙使を出題8P)災秋感に日動殻起しま

す｡

FW/Jも止威しませんO

ディi;タル.トリガ :rJ,i;fこTE篠で,トリフトのない和親性の商いトリガが可能｡

ディジタル投定のトリガレベル:止稀ILトリガレ-ルの叔7加 叫値｡7旺EElLetでも.フルスケールに対する%俄で
も･TT｡

可変トリガヒステリシス:ヒステリノスウィソトウq)輔を肖由に変えることができるので,/イズ馴こよるミス

Iリカを肋ll二できます｡

T-ユ7ル･タイムベース:波形記銘中に.サソフルレートを変えることができます｡これにより.波形のスルー

レートに変化があっても波形全体を確実にとらえ,しかもメモリの有効利用も同時に実現しますo

メモリ分PJal能 :ノt1)は山大32等J/)側でき.32櫛排まての政形を記憶しておくことが･.l能です｡また.それ

r)のうち2波形をru]岬Jモ示させることもできます｡

表示力-ノル :カーノルによるlにIf/時間btq定は卸起臥誤差をlLくし.hr確度IL結果を綻供します｡

ズーム/ゲイン:Jl?T-1スケー/L･の水平,iLtjtUJ向の拡火が可能で.さらに応分鮒危な軌mqがpT他です｡



5180A使用例

ここにこ''料介する3つの淋'+E恥こより5】8DAにJ:る巾迷 トラソ/I/トLi号の珊屯能JJをごJW いたたけるて

Llう.また.これらのdl淀は,ウェーブ7.r-ムレコーダfL:Lには不可能なものです｡

フラ ッシュ光の波形r己■

5180A11,応述IL'Ju:/I;旋検出および評価に朋 な沖定幹てす.,たとえは,ストT3.i-やカノ7用プラ,ノJ
の兼は耗速フォトダイオート等により馬流に史換されiす｡そして.品スルーレートのOPア/7によりTE狂は

1以王として出力され このLLLJ)屯正を5)80Ah･記ガするわけです(図-))｡庇htされ11波形は.プラ,/一光

の明度に比例しています｡

.了rx芦
図-1 7ラ,/1光を屯正に変換する回路

5180Aの11)トl)カモートに上り.7ラ,ノ_光のトラソ/i-/トは立ち上り以前から記鞍されます｡このブ
.)ト+)ガは, トリガ点以d;Eからディノクイズを測地しており.ト1)カ以稜まで続きます｡すIrわち.トラン / I

次に.記較LI=トラノノまノト汲形のl瓢を1号にtFLく拙dlLI=い半合には.5】80̂ のスーム故能を用ttすq
たとえは.7ラ,/>のトラ/ノ1ソト州的付近 (td-2で伸に阻まれた部分)の拡人も可能です(凶13)｡

同一2. 7ラ,ン一光 トラ･//1ソトを5180Aで記 EI-3 ス-ムtk能により水Jf+の拡 -̂を行IEいLd

録LCRT上に再生｡5)80Aのプリトリガ ー2て玖村されているグ')プチをさらに詳

牡能に上りEMlグl),チ(梓でEEtほれた 細Kとらえることができる｡

部分)も促えている｡



トラソノェ/トの立ち上りの部分の肘報tをさらにJ竹加させることも可能です.そ^lま5180AのMIXedタイム

く一久モ-トにより.紀牡の途中でサ/7ルレートを切り&えろことhLで>るからです｡この トラソ/ェソトの

勧缶は.立ち上り.aLJJlのスルーレートはIESく id蝕を†J-)鵜冷点連なサソソ′L･レートか車漉きhます｡しかし.

トラ/ノェソト後半は.ゆるやかrr立ちFりになってもり.それほど高速なサ/7ルレートは必要ありません｡

そこで.はしめは応速でサンフJLL.後f-を札止でサンJルナることによP).ノモl)の節約と九分TE波形惜≠助

けか内CLで>るわけです/朗-47oLかt,サ/ノルレートの切り洪えのクィ､ソグ(エnEhに遇へます｡サンプ

ルレ-トの切り換えは.店連-低速,低速-高度とらちてt,白Lbです｡

■ i i i l

四一4 MIXedタ1ムJ-スモ-､てLliLL/こ7-I,ノ▲トラソ ノIyト波形｡ ト7ソ/

1/トの初めの部分は瓜連サ/)ルレートを用い.牧は低速でサ'/1ルした｡■
肝変31のかかった.出はサ/7'tレート切り換え曳 ,

t挿投入 トランジェン ト解析

L.･】路上の部(姑のLトに.捕租旺にきわめて敏感fLものカあるようfj:8b合,回路各部におけるqZ源投入時のトラノ

/ェ/1の記鮎や折節を良く行なっておくことは.tL佃なそれら軌､呂のiH坑を防ぐことにIrります.このようなテ

ストが放多く必鍵とされるところでは.Lt,]路上のtL;EF;かれる脱柵llhTをJgえた舶介にのみ波形記録を実行する.と

い)ようなこともeAま̂ るてLlう｡5]80AはTイ/タル設延のトリカレベルにより.きわめて止織なしDLもfJl

兇性のあるトリカかかけられるので.トリカレベルを触格lulに等しい僻で設定 Lておくことがpl能です｡そして

トリカがかかちfrい≠缶には枇 屯圧は醗格低を増えていないことが判明されます｡

iPrjg鼓形のIJi圧や立ち上りB!rulも5180Aのカーノルを使用することに上り詳細に分VTすることかできます｡カ

ーノルとLl力-/ルをLJbLるへき位FtK移動させてfTけiL.それら2卓rFllのIE旺盛や的riilri;JFAをJl淀することが
できます(帥-5)｡

テ17′レ･'7-サIJライの'屯*投入 トラ//ェ/トL518tIAの 2チャ/イル (チ,,/)モートてIL,q時史郎が
r･1能です｡これに上り.2出力のトラ-//I/ト避妊や1班 のElなどをCRT上てTMqtに比較することかできま
す,そして,これらの的RJIE,'JilEZ,はカーノ′しな用いて'jtt的に杭Eかできるのてすrtd-6)｡



也-5 屯#投入 トラソ ノ_/ト波形｡カーソルを用いて.71己圧.時間継 ができろ｡

図-6.デュ7ルハワーサプライ屯お役人 トラ/ノエソトのIpl的記銘｡それぞrLの屯酸の

安定kWt'lの差をカーノルを)flいて鵬 する｡



tItBE■

ある強壮が振動や哉敗的y,ツタの大きなJ*所で使用されるよ)な均分振動やノ.,γクを与えた,いわゆる

環境柵 を施こLておくことは非常に韮婆です｡そして5180Aはこのよ?なテストで柑られるデータ集掛こは収

着です｡

たとえ仏 ある信号免生昔にtK紙的/,,クを与える上?Ir経 を想止します｡信号尭生野に為当なトラソス
ジューサ (7クセロノータrLと)を放り付けておき,加えられる折半鼓と8号発生28の出力波形を5180Aが同時

に記籍します(Eg-7)｡

や L j '.'.
磨 盛 芦 ユーサ 辛

EZ)-7 外部ノ,ツタ時の甘号発生22の沖 七.,ト7,7｡トラ'/ス/I-サlよハソ7から

の力を計8Nする｡

_ __ 霊 竺

図18,は骨発生菅の出力状態とトラ/ス/1-サ出力を何時記促し.&'示する｡

5180Aの/モlJは分Ylして使用できるため.信号発生器の出力の変動 (61遵)を洲妃することかできます｡こ

れを架行するために.次の手僻を頼みます｡

日 通一A (/,,クのない)1畑の信号山))を1つのメモリ13ケー/.,ノに記鉛する｡
II)他のノモ[)｡ケ-ノ,ソに,さまざまfLyヨツタを与えら̂ た田t,L発生軌心力を記擬して行く｡

NF)ja常状態の出力政形とノ,,ク下の出力波形をデ1-//噴 示モードに上り2泣形同時丑示させて.比較

する｡

lv)Tracel Trace2をflJ用すれば.変地分のみの波形を較カすることができる(均一9)｡



図-9 i由荊状態とノコックを与えられたL言号発生鞍出力の汲形比較



5180Aの機能と操作

前の巾てこ如介したれ こ鰍 t.従Y.Lt川Lてあ 〉IこtDILN定に対しJT'EJt挫IAb苅dFZEなN決比をIJ･えるとい?
ことを′J.LiL/こ｡帯淀例てこK]介Lた戟))な挽能をはしめとして.5180Aは多投の軸 性q)成し飯能を和して

おり こhC,について,4:中で解説いたします｡これら凍能は5180Aのすく~九た基本性能を助け.多くの計定分野
へのIIl過払戯んtR塊しているのです｡

5】㈹Aのお面-てルについてAT宙では番号を付けて述-ていますか この番号はむぷlTある5)BDA

Jilnハ不ルLdにあるノッ/ユポクノやノ(､の轟号と一致しています｡ こ番付lトきいO

水中で止へrJIlている俄低は

CRTディスプレイの枚捷およU校正

暮面パネルのセットアップ

プリセー}ト/オートセット

*面′(ネルセーJト7ッ7a)セーフ/リコール

トリガhRr

内帝およU外部 トリガ

トリガレベル

プリ/ポスト･トリガ

沖引71ムモード.7-ムディレイ

タイムベース

メインタイムベース

ミックスモー ド(MIXedモー ド)

トグルモード(Toggleモー ド)

メモリh従

メモリ分tl

オートアドバンス

トリガタイム

兼示 (ディスプレイ )ik能

ソングル/T-ユ7JL,･トレース兼示
カーソル81能

ズーム/ゲイン

ポジション/オフセット

tJE/FFrU暮X定

ドット/ライン兼示

(トレース1)-(トレース2)

入力*

入力チ ･>ンネル

入力t圧レンジ/オフセット

無人/自hAは

データ出力/HP-188一能
HPlGLプロッタ出力

暮iEr/(ネルロック7ウト



CRTディスプレイの犠続および校正

5180Aは7'ナ13グ山)〕すIL:わちX(水平),Y (亜血).Z (月度)出ノJを持っていますoこれにより波形デ
-タを外部 CRT上でモニタすることができますD波形ディジタルデータ仏 D/Aコ'/,し クによりアナログIE

別こ変換され5180AのXYZ出)コをトライブします(図一^)｡

図-A ディジタルデータはXYZドライブ用にD/A変換される｡

外部ディスプレイを使用するにあたって.518DAのXYZ出力を凶-BのようにCRTディスプレイやオソE'
スコープに旗挽しますOまた.使用されるディスプレイの7'ラソキング(.1号の搬性に従って5180A煮面パネルの

スイッチを七,卜します (図-C)｡

Z(Jl面パネル)

FE)-a YHP1311BCRTディスプレイまたは1725Aオシロスコ-1(オ1ション101

は不可 )とのXYZ捷捷例｡



オシロスコープ

(｣t の辞世のものI

図-c cRTディスプレイ.オンロスコープとの凍続におけ る｡51iX)AJL面パネル
のスイッチ牧定｡

ディスプレイが5180Aと接点されると.次にディスプレイ表示のポジシ.ソ.ゲイソのA東 (較正)を5180A
のCALモードを用いて行TLいます｡手fは
I CAL/UNCAL(34)を押す｡
2 回IDの上うIL校正バクーソが衣示されるので.このJくターソが･正しく丑示されるようにディスプレイ
のゲイソやオフ七,ト等をZq垂する｡

3.帯びCAL/UNC∧L(34)を押して校正バターソをn去する｡

図-D 正しくせ正されたT-ィスプレイに

*示された518OAの枚正パターン｡



裏 面パ ネルの セ ッ トア ップ

51舶AのJl血ハ不ルのセナトアップはパネル各缶のソナノ1･fタンとロータl)-/7を川いて行ないますC.千

して.さまざまfL粛正か行なえるよ)に世且なフロ/ト′､ネル設定も可能です｡このような.七,ト-/,プ簡略

化のために,次のようなモードが利用できます｡

● プリセットによりJE面/(ネル世定を洗足状■にイこシナライズする｡

● オート七･Jトにより.くり返し括号に対して.1■集件にJE面パネルを自tb牧定する｡

● 腔 したZE面バネJL,718をメモlJにだtLさせるセ-1*舵と,再び呼び出すリコー)LA焦

プ リセ ット/オー トセ ッ ト

プl)セ,.卜は.5180Aの避面′､ネル設定をある決まった設延にイ二ノ◆ライズします｡もし,入力信号がくり

返し波形であれは.汁-トセット故脆b･JIILHハネル,lnhIを珊妃tt冶粂YIにrl勤評起します｡ブl)セクト/メート
セットにおけるJI曲パネルの触 他はJ1-LのとおりですE,

Zt-1 プリセット/オートセットにおける衣nlパネル設定伯

7-Jソユボタンとロータリーノブ

表面パネルの各セク/,ソの設定敏は,横能に故diする7 ,/}ポクソを押した上でロータL)-ノブ(衣

hパネルtl,失誰にある)をLii)して設定します｡/フでb寵できる牡鹿は,プ,/1ポタ./の色がJR白色 (ラ

イトグL,-)のものです｡そして,衣示の故値に小鞍点が点誠している昏所がコソトロール可能です(求

タ/を押すと.その屯所の数値に小数点が現われ/.'ぇ誠します)｡また.ダークグレーのプナ ノ"i-'タソは押

すだけでモードの変y!を行なうもので,E7-グリー/1ではコt/トロールしません｡



くり返 し波形 お よU トラ ンジ ェン ト波形 I己録 のため の

表面パネル設定の簡略化

くりi丘し波形のためのオー トセ ッ ト

たとえば.入力伊号がくり近しであれは-*-トセナトl批 により七,ト7ナ7'の伽 化かはかれます.

次のような手折にて実行して下さLI

Chm LA AuLOSeL

･1-,A膚 . -

1)入力括号を振洗する 2)AUTOSET(21)を押す

以上の技作たけで日動的L'人血 √ル鵬 をnr 世形を)<′1.して,九ます,

トランジェン ト波形のための単一妃書

トラ/ノI/ト波形をAi～するために.ト ./ i/トのたいたいのレベルおよび耕rr]lを^らかじめ知.?てお

くこと.あるいはi･Jlしておきます_そして.次の8〉のf-hにより5)80Aの七▼ト1,′b･完TL,入力トラ
ソノI'/トが苑生するのを持ちます｡

1 トラソ}Iソト人JJIlAチャ-/ネルを遵ふ｡

2 SHIFT(30).PRESET(27)と押し.5180A

の改定をイニ/▼E'/イズする｡

･LtI昏 A

p j :軍 …Ji



もし.トラソノェ/トの最大レベルが土5V以下

であることがわかっている蛸合札 入力レソジを
信号レベルに合わせて朽調整し.より高い分解能

を拘られるようにする｡RANGE(6)を伸し.I)

-タl)-ノブに上 り.士】00TTNからj:)ovまで

I-2-5ノ-ケソスでレン17改定がHl能です｡

入力波形レベルに対して適当と.FCわれるレベル

(たとえばレソクの10%というように)にトリ1)

L,ベ/L,をセットするoあるいはセットすべきトリ

ガレベルが決まっている鵜合はその値に吸盤｡

殻定は%FS(19)とロータリーノブによる｡

次に予沸されるトラノノエソト期間の約2倍の時

間記録が紺られるようにサンプ′レレートを決める｡

那 ItLW"lレソ/は512J.Sから5L2Sまであり:
この選択は SHIFT(30),SWEEP(21)と押し

た後口-クリーノブにより選択するC.

澱後に.SINGLE()2)を2腔押し.1枚抽･llモード

を選,irとともに.5L80Aに7-ミングをかける(-JZLh]

/くネル上にqARM"のしEDが点燈していること

を確艶)07-ミノダ 挟.5】80Aはトラ/ソェソ

トトリガを待ちます｡そして.トラン/1ソト蒐

生時点で波形記鐘を行ないます｡

i

川

蝉●仙IルIEI AIIU

鼠 ､b '

出面パネル雛 のその他の方法としては.セーブ/リ⊃-lL,親船こより改定の情報を5】釦A内部に記tnさせて

おき,後に再び呼び出して測定セットアップを簡略化できます｡この蝕髄 は.しばしば使われるハネル設定に対

して,その株度パネル設定をしなおす手間が省けます.

'(射 掃引時間は,(サソフル教)×(サソ7,ル凪朔)で決まります.

ここでの例ではプリセット後のため.サン7Jル敬は1024になっています｡

故に,サソ-//りAlm拙く50ns-50msで放出された場合は.掃引的仙王512/lS～512Sのレンジとなり

ますE,

(サソプル故を変えてやれば緒引時間は256JLS-8】9Sの間で設定可能です)



表面パネルのセーブ/ リコール

もし.5]80̂ の lつの衷rLE(i/くネル設定を後でILl-び凪朋したい.またはしばしば使うことがある,というよ)也

税金そのパネル設定を5180Aの什七一7'ljケーノ,ソ"へ記倣させておくことができますE,そして.後にこのセ

ーブロケ-ノZ,/から再び設定を呼び出す (リコール)ことで.ハネル設定が自動的に行なわれます｡5180Aは

4株較 (ロケ-/,ソ‖うlら4)までの滋面パネル設定をセーブ/リコ-ルすることができます｡また,5布目

の七一-/ロケー/Qソには.プリセットまたはオートセットを実行した幼 合.その但-mのパネル改定か自動的に

記恰されますOもちろんリコールもrHIL能です｡さらに.5】80Aの屯源*フ直前の袈面′く不ル設定は芯源オフして

も記1意されており,再び馬面投入後にはそのパネル状態が自動数定されます｡これらすべての記憶された情報は

′くッテ[)により′くックアップさ̂ ており,5180Aの堀瀕を切っても最低4日間は保持されますB

プ リセ ット.オー トセ ット セーブ/ リコ-ル妹作

･5180̂ 袈面のプリセサトを契行するためには.

SHIFT(30).PRESET(27)と押す｡

･*-ト七,トを奨行するためには.

ALrrOSET(27)を押す｡

･/､ネル設定のセーブ/I)コ-ルは次の手鵬を踏みます｡

1 セーブ

a SAVE LOCAT10N(28)を押し,ロータリー/7'によりロケーノ,/を遇択する (】～4)｡

b 塊状の設定をセーブするために,

SHTFT(30).SAVE(28)と押す (セ-フ完了)｡

2 リコール

a RECALL LOCATION(29)を押し.E3-タリー/プによりロケー/,/女運択する (】-5)o

b リコ-ルするために.

SHIFT(30).RECALL(2g)と押す (リコール完了)｡

トリガ機能

トラソジIソト波形をはじめとする波形記蝉において.正確で.信輔蛙の論いトリガは欠くべからざるもので

す｡5180Aのトリカ能力は.比類のない正価さ,再現性.安定性をそなえ,正賓な波形に確架にトリガし,逃す

ことがありませんO特にトランプェノト汲形記掛 こ対しては,ずば抜けた能力を免挿します｡

51齢Aのトリカ横鮭の特徴には次のようfLものがありますO

● 内称およU外部 トリガ

● 正確なT-ィi>タルトリガ.レベル校定

● プリ/7Ttスト･トリガ

● シングルまたはくり過しトリガ

トリカは,入力波形でかけられる (内部トリガ) か.もしくは外部トリカ信号 (外部トリガまたはてこiアル

トリガ)でかけられますO トリガスロープも.選択でき,立ち上り立ち下り,および双方向 (バイスローブト[)

〟)でトリガが可能です｡



トリ力点刑の地形記鍵も5】80Aのプリトl)ガ検使により容易に行なぇます｡もちろん,トリガ点より長時riil後

の汲形記穀についてはポストトリガが利用できますoそして.これらプリ/ホストトlJカのタイミソグ設定 (ト

lJ九魚に対してどのくらい爪か.あるし叫1枚か7)が正Nに行rLえるので.必要な波形艶分をil実に正餐するこ

とができます｡プリトIJカのflbA.紘,従来のオノE,スコ-プでは見られなかったようなトリ̂ ',S前の奴銀をとら

えることがあげられますし.ポストト1)ガの利点はトリガ発生以後しはらくしてから何らかの東要な鼓形が存良

する搬合の記牡に役立ちます たとえば/ナーの反射波の紬 なと)｡

トリガ点のモニタt,CRTディスフレイ上で行なえ.記軽汲形上にJt摩変JIのかかったト,トとして馳われま

す｡もし,,iミストトリカモードで記録した8t合は,ト1)ガ点のド,トはディスプレイ上に扱われませんE,なぜfL
ら.トリガは衣示さhている波形記録の以前に発生しているからです｡

内部 トリガ

入力波形によりトリガをかける場合 (内部トリカモード)には,5180Aは正iflJ:-デイノク/L･トl)ガ~段能を

発州します｡オペレータが･トl)ガレベルを設定すると.5】8DAはそのレベルを10ビ,トデJrククルコードに変換

しますoそして5180八が人ノJ酸形をサン7-'L,しA/D変換することにA/D変換コートとトル)L,ヘルコートをデ.I
ノタル的に比較し,入力波形コードがトリガレへルコートに一致するか越えたサソプ/り如 ;トリ九Li･とfLります
(図-10)｡これが5180AのL,7#他のに占いトl)ガ横地のゆえんです｡

図110 ディノタルト[)力 汲形のA/D変&後のT-一夕が設定 トリカレベルとディノタ

ル的に比供される｡

立ち上り(止)スローー/トIJ力でIL.鼓形データがトリガレベルに等しいか,あるいはそれ以上にfLる時屯で

トlJガかかかり.立ち下り(負)スE7-プト1)ガでは適にトl)ガレベル以下になる岬.･'iで トリガがかかります｡

さらに5180Aでは内部トリカモートにおいて.pl蛮ヒステリンスtR能があります｡この秋鮭は入JJ波形に改姓さ
れたノイズなとによるミストリカをy)ざます｡ヒステリノス･レソノはトリガスロープによりトl)ガレベルの上

8Llか下側 (バイスローフ●トリカのときは上下)に*フセットされた形で設定さrLます(図-日)｡ トリカスロー

-/が立ち上りの舶介は.ヒスチリyスIL/ノクはトリガレベルの下帥こセットさ̂ . トリガがかかるためには人

力La竹はヒステリノスレベルをjh過してのちトl)ガレベルを油過しなくてはfL:りません｡反対lこトリカスロープ

が立ち下がりの85台にはヒスチリ/jLレソノl土トリカレベルの上側にセットされます｡

くてはならないてはならない

四一11 i2:ち上りおよび立ち1りスロープトリガにおけるトIJカ ヒスアリノスの■き0
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トリカレベル.ヒステリノス･レ//ともに外部CRTディスプレイでモニタすることができます｡たとえα
Lg112Aにおいて.立ち上りの トリカスローノが必炊きtlL:スTリノスレ//は1旺LEレ//の5%にセットされ
ています｡図-12Bでは立ち下りL7)卜l)カスロープか選択されており.ヒステIj/スレンジは了E月三レンクの20勉

にセットされています｡これらディスフレイの中で.左端に示さhるレ-ルかヒステリ/スで.その右側のレベ

ルがトリガレベルです｡

周一12 CJrrディス7レイにJ7;された トリ17レノ､ルとヒステリノス｡Aでuヒ仇け)ハ-
がトリカレヘル.Bでは下側の-ーか トリカレヘルを示すO

もし バイスロープ ト[)力か選択された幼介,ヒスrリ/スレ//l,TトリカレヘルをFl･心として上下にセJ,ト

されます (凶-13)oこの機能はたとか.t'&'IヒIt'心酔のレベノtモニタfLとに班別です｡すなわち.もL芯旺レベ

ルが｣二側のヒステリ/スか下側のヒステリノスを越えたときに故隙 く大きな変動)として蚊形の記録かなされる

からです｡

トリガ

上側ヒスTlJソス.レ′qL.-_ _ _ /〉 1 __A ′1_
卜｣ガレへル ー 一 一 一 V ▼,

下CllJヒスT ジを

EZ)113 バイスローフトリカの触き



外部 トIJガ

外部トリガ畿値は5180Aの汲形氾掛こより高い舶 性を撫供します.外部 トリカモートでは卜l)ガ惜別土外部

から供給します｡たとえは,ロジック7ナライザのトリガ出力倍号を5180Aの外部トリカに用い,ロジック7ナ

ライザで指定しトリガされたディジタル,くタ-ソの実波形を5)80Aで記録するというようなことがRT能にlLりま

す｡

外部トリカモードにおけるトリ力点の決定は通常のアナログ方式で行なわれますが,トリガレベルの静定はあ

る抵国内でrFT帳です｡外部トリガ信号は-256Vから+254Vの抱囲で受け入れら^.このレ./ジ内で トリガレ

ベル設定を20rnVの分解能で行なえますoまた外部トリガモードにおけるヒステリ/スレ./クは 】00rrLVで闇淀

です｡

トリガレベル

入力波形信号によるトリガ (内部トリガ)でも外部トリガでも,トリガL,ベルの穀掛 工次の2つの力法でFIT能

ですO

))入力部の常EEレ./ノの--フスケールに対する′し 七ソト値 (-99%-9g先)でIリガレベルi,改定｡

2)電圧値に上る設定｡フルスケール屯圧レソクの01割こ相当するよDrr常圧値まで設定pl'能｡

トリガソース,スロープ . トリガレベルおよU ヒステ リシス妹作

トリガノース(TrlggerSource:内部または外部)

) 通箱 (イニ/i.ライス)では内部 トリガ

2 外珊トリカを過択するためにSOURCE(15)ポタ/を押す｡ポタソの右00のLEDか点灯していることを確艶｡

3 てこュ7/i,トリガを行fEう勘合には,外部トリ力を選択したのちMANUAL Tru(JGEfモ(24)を榊㌻こと

によりトリガされる｡

トリガスロープ(Tr事gBeTSlope)

1 SLOPE(】6)を押すことにJ:り.Sy_ち上り,立ち下り,バイスロープトMJ'が選択される｡

2 ポタソ右側の LEDが点灯しているモ-ドか採用される｡

トリガレベル(TrlBgerLevel)

) %tTS(19)を押し,ロータリーノ71を掬府することにより7鑑LEレソノの-ーフス/)-/i,に肘するバ-七ソ

ト値でトリガレベルが改正できる｡

外部 トリガの場合には,フルスケール電圧レン/紘-256V～十254Vで脱走D

(注)内部トl)ガの朝倉.フルスケール屯Ffレ/クとは入力部のフルスケールL,-/クです.AおよびB入力

のレー/夕はnT製ですから.入力のL,ソ/を変y!した幼 余.トリカレベルの絶対駈 レベルは変わりま

す｡AUX入力は固定碓EEレソノ(-1024V-1022V)を持っています0

2 電圧レヘルでの トリガL/ベル設定はVOLTS(20)を押し.ロ-タリ-ノフでコソトロ-ルするO

ヒステリンス(HysteresIS:内部トリガのみ)

1 SHIFT(30).%HYS(】9)と押し.ロータリ-/7によりヒスチリ/スを致定する｡レベルは入力常駐

レノノのハ17スケールに対するバーセノト値と[上る.

2 ヒステリノスを電圧レベルで設定するためには.SHIFT(30).VHYS(20)と押しロータリー/フにより

改定する｡レベルはOVから電圧レソ/の-ーLJスケールレベルまでの1CEE値となる｡

-17-



プ リ トリガ

5180Aか-/-､ソグさLlもと.内港Jt)｢. クV)Aは 込)'か粥的きhますoLh･L.こrLらテ-クは次･t

に11き出されて行き.ラッチき̂ るこJJ王夕.1)tせん 1,I.7L)ト)カモードで3,山 rトリカの時点でそれま

でノモrJlこZlき込まJuこい/∫-クTl-諾い はす Tは ,+.きLL記tAきハ モす｡ )リトL)力のための トリ
め ,fノ/,ソのB址 は-1旬h･F> 10091のレ, n†叫放てす tlはすfiトt,.JモリGIhtの 1%から100%
分に トI)カ以EhO)汲形声-Jlか記teきh7Jとしウニハ~日かlrr)土せん｡
たとえは (図 14)では.トJ/ jL/､地形lこ l) 71をかけ丁いますか.この功合の トリカポノ/事t/

lエ 20%にJhiiさJlていすす｡そして.I Jの.'(Iy'/rトJ力刑の7-ク,8L)%'/1rJl上トリカ以後のデータ
か点き込王Llろ⊥うになります｡/,lうに. Jl.11･lnq･波形i!掛 まトラ/ / ェソトのIfBFfL立ち上り時間や

佃の析走を父親します｡

トリカ♯//p/の此iiu. ITリの5bln:JilのけhL｢,PLlドilで"Jl'jiI†ることも･■J他です｡fことえは.サ/フル
レートを1JLS/.I-ソJルと似'jj:すると2UJはソーI0)uJijはr州 に換77;して204thnsとなります.このとき
-5()%の トリカホ/ノ..ソの.汲延は 1021msとし')Ll川り州 亡きかが 'hるh･らてすけこの換糾よ5180Aがrl

劇的に子rないますD

｢ 岳 岳 ｢

図-14 20% L7))リ HJJJl Il'T_のr'y ./r紙JEuLc輔｡トリ力J'･心淡JEgL二に

伽此食崩のかか-'/ニト-,トLL-L⊂′lqlでしろ｡

ポス トトリガ

ト･)力1'J.上りLlエC,:汝の推形/_'記溢する戦缶には.SはOAePqストトリカ珠能に上りトl)ガA･らデータR以
LN姫 tでの別にR延をhけ生す｡こく.l牡鹿,-1 r) ト か一･.か仁ICO万叶ノ1ILに糊当するようIL艮時間後の波

形記以小 1能に1Eりtす,そLて十' トリカの トJ七 g′設定は.BWT)小付でt./モlJの免単位のとち
らでt,'ITなえます (1,し.9999もu｣の トリカ1 /ヨ/鮎 をJZ･敦とする切缶には.叫r;岬 位ての盈定に切り
換えて下きい｡)ト･jカ.･'･Jbらね形蛸 までのPlrrm上 StJi!さJ1-ト)カ-ノ/a/叫t舶 L次のような計算から
可きZt!.きhるようfLp†問l･lLIJtす す1Lトtノ.( , ち) x (Jモ ノ.'jliF比)x (サン7ルレート)｡

I=とえは的 151り上)に,i!i&Lll 波形の256JJ､机l'トl)1)iil,1-かあるような8ilTIL想l'jkLます｡このと

きのサ･/フルレートか lJJSサ/1ル.Jモ I出心技を1n24 L であった射た.ホストトリカLT)トリカ+-/ノ

>/lエ256JISまたはJセリの25亡bとしJ) うにWh:Lt十｡



LIlllIrトリガ点｣ ｢ モリ

-.- 波形T己i一･･.･.･.･.･.･.･.･.･.･.･.･.-

鼠-15 ポストトリカモートによる波 形,.亡糾,蚊形の記樹 上トリ力点後256JISで州
始される.

プ リ トリガ/,1ミス トトリガ淡作

a %MEM(】7)を押し..3-クリ-ノバこより供を選択する｡
b -100%から-1%はプリトリjJ 0%から999g知はポストトリカ｡

c SHIFT(30),-50滴 (17)を押すことによりトリガポ/ノヨノは-50%に七O,卜される｡つつけてロ

ータリーノ7による市郎節がnr能｡

2 プリ/ポスト･トリカホノ/a,ノを的†川刑kで汝止する助介.

a TlME(18)を押 し.ロータリー/7により他を凋節する｡

b 負の時間設定はプリトリカを示し,正の時間はポストトリカを示す｡

C 酸起された帖l;Il結.サソ1ルテ-ク.ドイ/ト故に対応するHfF;りにまるめられる｡

掃引アーム.アームデ ィレイ (7-ミング遅延 )

51BOAがA/Dコソバークからメモリへの′-メ.ひき込Ĵな行IL)Nr,そしてトリガをかける肘には,518OAは
必ず7-ミノダされていなくてはなりません｡518OAが7-こ./グきれてはL:めてトリガをかけることが可掛こ

なるのです｡5180Aには3つの掃引7-ムモ-卜があり.これらl… 的な*/ロスコープのそれらと非常に似

かよつたものです.すなわち.

1)斗-.一冊引(SINGLE)モー ド:

5180Aは7-ムの後.トリガ信号により単相引するoliiび71ムされlJ:い取り次の掃引は行なわない｡

このモ-ドはトラソノエソト波形記鐘やその他のノングルソ,γト洲72に使われる｡

2)オート(AUTO)モード:

5180Aはフリーラ./掃引を行なう｡もLトリ別品号がない場合.掃引ごとに強制的にトリガをかけるQこ

のモートは入力倍号が未知の41分にしばしは用いられる｡この状態で記録を行ないながら,トリガレベル.

スロ-7,トリカポ/ノE,/などの舷題fdLを淡'エすることができる｡
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3)ノーマル(NORM)モード:

トリ11はSINGLEモートと同様に人))地形T.-(増あるいは外部トリカId号に上りかけられる｡しかし.この

七-トでは5180Aは軸引か終わるとEI動的に11171ムされ,次のトリカがrfl経た状儲となる｡一敗的にこ

のモートはくり返し肢形の記滋にiiJ滴である｡

5)8Ô 0)7-ム敵船こ加えて"7-ムティレ†"9)るいはd7-i/グ遅延"と呼ばれる軸別IL戟能がありま

すDこの 'ァ-ミソグR延 Mは*-トお土Uノーマルモートて使用され.やiアームをかけるまでのアーム休止咋

間を設定できるものてす｡たとぇほ.1つの記や波形から次の記録したい波形までの間に不要な汲形が存iEする

場合.通鳩のモ トてはこの披形を記軸してしまいます机 7-;ノダ避戒をtだ州Lて7-ム休lLILtr川を設けて

おけば,これら小畔波形をスキップして次の敗勢な波形の記録かできるのです くLd l6)Dたとえは.チ,lノク

ル/ステムにおけるハンドノェイク波形記録などがその一例です｡

血胤よ5ト80人の7-ミソJ/避妊時間は180msに斡泣きhていますbさらに250rllSから99Sまでを250msス

テップで変えることもn-r値です｡また,5】80Aのオート7トハソスモ-トでは収′j､Tmsの-/一一'/グ避妊時ri31も

用意されています｡この最小7- ミソグ点脚 字間か選択された韻合には,波形記録ことにCRTディスプレイ上
の波形を取柄することはい′-しません (しかし汲形データは確知こ記録されています).

7- /ケ遵延はノ グル如引モートで利用することはできませんO

＼＼

図-16 アームデ,.レイ (71ミ/グ選鉱)を用いて不要波形をスキッ7'することがで

きる｡

掃 引アーム.アームデ ィレイ (7- ミング遅延 )操作



1 1杜-(Sllde)如引を71ムするために,SINCLEH2)を押す｡
トl)カ後山ひアームする4i合はIII皮S】N(JLE(L2)を糾す｡

2 オ-ト(AUTO)抽引をする幼合は AUTO(】3)をLtrlす｡

3 ノー-Zル(NORM)掃引をする取合は,NORMH4)を押す

4 7-ムディレイ時間を設定する切結には.SHlFT(30).ARM 【)FLAY(】8)と押し,ロークリ-ノブ

に上り煎虫のtLWLaを設碇する｡

タイムベース

5180Aは2つのタイムへースか使用てきます｡すなわち2棚 のサン1ルレートを魁み缶わせて入力汲形をサ

I/7'ルできるのです｡この利きは.入力波形q)うち詳細lETm を柑たい謙分を用達にサソフリングし.その他の

私分は低速にサ'/プ1)ノダすることによりノモl)の姫r)を千も.といったことh･あげられます｡そして518OAに

は.次のような3書類のタイム--スモートかあり.i;eE件の応いサン/ルレート選択がPl能です｡

● MA川 αlly (ノイソ)モート 単一サンプルレート

● MIXed (､,クス)モート サ′/JL･L,-トの切り換えをl何行なう｡

● TccgLe (トグル)-i- ' ･･. サ'J7ルレ トQ)切り換えを2E･iI行IL:)｡

2つのタイムへース(/イl/およU テ1レイ)r_よるサl/)/LレートはそJlぞれj臥立で.自由にサt/プルレ-

トの遵択やれみ合わせb･できます｡サ/-Ĵ ･レートの旦択IL.-LWJIJ.Tソ}ル て̀もーEIIWHl/柑引qのどちら

の形でも1Tなえ.地中サソLJルレートは50TIS/サンL/′し.Ai人サンプルレ-Hよ50ms/サ./フルです0

50mslサンプルより壮途ILサン7JL･レ-トは外部り ム--スを川いることによりFll能です｡

ノイ/タイムベースからディレイク1'ムへ-スへの切り換え.^るいほその逆のyJり換えがあってt, サソプ

ルレートの伴恥 1侠たtl.ますからサ/フルレート発火.r',をはさび川;】a17i:(カー′/L･に上る)も止従にFlなえま

す (カーノル験能については後述の-捌 能'をお爪)｡

淑JB配位のための拍引の卿 帥qか】抄を越える切余には,5180̂ tl-′ッ7デートーモートと呼はれる&77-Lモ

ードになります｡このモートは波形をサ./プルするとI･･JI叶に′-I//zClモT′イスプレイにJ17JJSして行き.記錠

の途中でも波形をモニタできるものです.

MAIN ONLYくメイン )タイムベース ･モー ド

汲形を林-サ./プルレートで記鑑する場合に.メイソタイムベースモ-トを政Jf3します.たとKは }イソタ

イムベースを用いてiE地政を記録すると.CltT rTィスノレイのJlホはLm 17のようになります｡

･ 守 章 .

四一17 ノイyタイムへ一入{-トでiiiiした正放浪の&示



メイ/タイムベースモ-ドの勘合.トリガホ/ノ9ノコ/トロ-ルを併用してメモリへの記鮎EN始点を運ぶこ
とができますQflのトリガポノノE.ソを恕起することにより,フL)トリカ記錘が行なえます (lj･j述の"プリトリ

カ"の噴射鴨)｡止のトリガポノ/ヨソを設淀すれば,ポストトリカ記壕が行なえます (-m述の"ポストトリN'

a)項参照)(図118).,

妃録前のデ一夕 メモリ一己キ部分メインタイムベースl -- - l l l lu/++++1御 枕勿功+WIW滋+++1

--25% メ.ン Iトリガタイムベース

l 1 1 1 I L L 勿幼紘肋彬杉冷浴1++r%耕1+坊1

-+25% Iトリガ メインタイムベース
l l l l l l l EL+++++1{+++++%+++++A+++++1

Eg)-18 /イl/タイムベースモードにおけるノモリへのデータ配態

MIXED(ミックス )タイムベース ･モー ド

記頼政形のrlli半の部分あるいは後半の部J/)のより洋鮒な情報を得たい場合にはミックスタイムベースモートを

使用します｡ミックスモートは記録掃引の途中でサソプルレートを切り換見るもので.たとえば図-Jl(4ベー

ノ)にある7ラ,ノ一光 トランクエソトはこのミックスモードで記鎖されたものです｡この例ではG7u税の始めの

部分はれ速サ/プルL,-トを用い その後ゆるやかな淋封部分を低速サソプルレ-トを用いて記録を行なってい

ます｡

ミックスモードではまずメイ/タイムベースで記録を脚紳L途中でディレイタイムへ-スに切r)換わります｡

これにより,メモリの有効利用と波形全体の氾鮎が･汀能になります.

メイ/タイムベースのサ-/プルレ-卜をテ｣レイタイムベ-スのそれの2倍に退 ひ.ノイ/タイムベースによ

る記銀データがメモリの半分を占めるようにトリガホ/ ノJ,/を設定した胡合の正弦波記良拙atを図-19に/7iL

ます｡この結楽波形で.耶半のIE弦波の周馴 ま紋半のそれと比べると1/2になっているように見えますが.これ

は前半 (メイ/タイムベース)のサン7-ル間隔が後半に比へて1/2になっているからです｡

ミックスタイムベースモートを選択した幼合のトリガポ//?ノの決姓は.すなわちメイソタイムベースから

ディレイタイムベースへの執り換る点を決定することにはかたりません｡iEの トリガポ//訂ソ(たとえば+25

形)を指定すると,波形デ-クの記掛 まトリガ点からメイノタイムへ-スを使用して開始され.指定されたノモ

I)部分(この現金は25%分)まで記録されるとつづいてディレイタイムベース†こ切り換り.記録を行ないます｡
トリカボブ/9/がjiの彬合(たとえば-25%など)には,トリHJ窯がそのままタイムへースの変y!ノ■lになりま

す｡そしてナ旨足されたメモリ部分(この幼合25%)は トリガ点前の波形データで.メインタイムベースで記録さ

れる部分となります｡

トリ机,JiはCRT上に外旋変粥のかかったトットとして-3Z示されます.また.トリれLl以外のJ'Lでタイムベー
スが切り換わった観 合.その点は2つのドットで示されますbこの2つのドットのうち1つはメイソタイムベー

スによる最後のサンプル点で,他方はディレイタイムペ-スによる最初のサ/ブル点を示します｡

ミックスモードにおいて,トリガポジノZ,/の肘定は(,iiジッ,ンの正.典にかかわらず)】00%以上の値でrTな

うことはできません.100%以上の値を選択してもメインタイムベースのみでの記#しかたされません｡(図-20)
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囚-19 ,クえモー Lにおける11鑑鼓正弘抵触 #LR乱■J)かb･つr=･■;̂A/イソタイム
^ スかFFイレイク1'ムへ-スへの免火...t･_ケ小T.

,ltジシ}ン=-25% Iトリガ
メイン ディレイタイムベースタイムペース

ポジソ事ン-+25% =･リガ
メイン
タイムベース

ポジシ'ン=+150%(メイン･オンリー.もードにもどる) tトリガ

図-20 ミ,クス{-トlこおける汲形チークの拙 ,



Toggle(トグル)モー ド

トグルモートでは記録中に2LB:のタイム--ス切り換え (メ(ノー･7ィレイ ･メイソ)hLPI帳で.より.2,Y細な

波形記録が行なえますOこの敵艦はたとえばノナ-波形なとC)ように-ルスとハルスの間にデーレイがかかって

いるlr7号の記掛 こ政利です｡このときに.5180八は-/i-スの存在する7mi分をf.盲連なサンプルレートで記録し.パ

ルス休11:打粉 を低速にサ/フルすることにLtr).触らhlノJEr)をイ†掛こ仙flL,かつ必邸な汲形を酌鮒にとら

えることがLrJI億です(図-21)｡

幽-21 トJ/ルモー トによるノナーハルスの.Iil秘結紫｡YHP5359タイムノンセサイザを

使用 して.送L言/L ス[の終りのとこ7)で518OAに トリカをかけているo

トグルモートにおいて,ト〃1ポジ ノ,ソをメモリの半分に設klL.メイ/タイムへ-スのサソプルレートを

ディレイクイム--スのそれの2倍にとった秘令U)正i2波紀ii結鵜は凶 22のようになります.

BZl-22 トグルi=-トによる了に弘故,姐 桔架

トグル{--r:においては.トリカポ ノ /E,/はIlのlLrLて澱;正し生す｡もしil:の トリカホノ/コソを設tjjiすると

,ツクスモートにもとります.トグルモートては,トリノ川Tlの淡形7-クはメイソタイムへ-スてサソフルされ.

つづいてトリカとともにディL/イタイム-一スによるサンプルに移り.拒ii:されたトリカ ホノノコソ分の記録が

lJ:されます.そして心板に粥ひメインタイムへ-スによるサソ7リングにもとります｡ここでディレイタイムベ

ースによるtTil鮎詞粉は}モリ戊のち1うど中火にくるよつな位艦になりますC

たとえは, トリガホ/ノi.ソを14D%に設定すると.ノモリの出初の30旬//}はノイソタイムベースによるサソ

-/ルデータとなり,次の40くら分はディレイタイム--スによる7-タ,そして瓜後の30旬//)がIllひメイ/タイ

ムベースによるテークとなります｡
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トグルモ-トにおいても.タイムへ-ス変更点はCRT上に伸度変調のかかったドットとして示されます｡最

初のタイムベース変吏点はnにトリ九点と同一になりますから,1つのr:ットとして現われますが,2席目の変

更点は2つのトットとしてbLわれますOこの2つのうち】つはディレイタイムベースによる億後のサンプル点を

示し.もう1つは.メイソタイムベースに復帰後の最3/)のサ1/プル点を示します.

トグルモ-ドでは,メイソタイムベースで記佼される}モリの叔初と最後の部分の良さは帝しくなり.チ一レ
イタイムベ-スで記録される部分がち上うと中央に光るよ)な配列になります(図-23)o

図-23 卜//ルモ-ドにおけるメモl)への記や

タイムベース.タイムベースモー ド撫作

浮 で!吉宗 扇J用i･l一〇･JT曾･曹･菅7
タイムベース (Tlme/S卸Pleで設定する墳合)

a メイ./タイム--スは /SMPL(21)を押し.ロ-タリーノブで数値を設定o

b デ｣レイタイムベースは /SMPL(22)を押し.E,一夕l)-ノブで数値を設定O

殻定値は50nsから50msまで 1-2-5シーケ/スで可能｡

タイムベース(TITT)eISLVe印 で改定する場合)

a メイ/タイムベースは SHIFT(30), /SWEEP(21)と押し.ロ-タリーノ7で数値を設定Q

b ディレイタイムベースは SHIFT(30)./SWEEP(22)と押し.ロークリ-ノブで教場を殻淀｡

外部タイムベース

1MHzから20MHzの任意の周波数の外部タイムベースを使用することが可能｡また外部タイム--スを

利用し.50ms/サ/プルより低いサンプルレートを織ることができるq外部タイムベースを使用した椴

命, /SMPLポク/により外恥タイムベース周波数の分周比をl～1.GOO.000のrulJで選択できる｡たと

えは.】MHzの外部タイムベースを使用し.分周比1.000.000に遇ペば1S/サ/プルという低速サンプ

ルレートも得られるO

タイムベースモード

sEQUENCEく23)を押すことにより,MalnOnly(メイソ),MLXed(ミックス),Toggle(トグル)

モードが選択できる｡
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メモリ機能

5180Aのディ/クルストレー/鼓能は.唱船をgJF)lrL･取り抵形デ-クを扶持しっづけよす.'あるいはデータ

を外部のテ11や心気デ.Iスクにスト7することもできtす｡外部CRTlこ217r;される波形も JモL)のディノ

タIL,データをもとにlIjQ=されたものですかCノ. 't,r.つき-や~ほやけーのTn lI明ff波秒になります｡たとえ
lサ/プルrI抄という低速 サyプル (外謎タイムへースを吐lf))をして1..丁イノク/Ll･トレーノにより砧n頼

波形を縛 ることかできます｡5180AのJモリの特技として次のttうrr汝鮭を含みtす ●

● メモリの事分相 熊｡

4 日hR*のためのオート7ドJtンスtt舵｡

● 各把書に対するトリガタイムのB知｡

メモ リ分割捷能

5180Aのメモリ'JI制拙他は.地形記ulこ対する41枚作を爪椎的にrl･J上させます｡この搬掛こ上り518OA内馴こ

多数の波形7-一夕をストアすることができ.またデーグ松送も前句のメモリ部分に対してnT旭になります｡さら

に,各ノモリ部分 (1,ケ- /｡ソ)糊の波形の比較なとt.きわめて簡易にIrTTJ:えます｡

5180Aのメヒリの分散雌はJ,t大32までです.Ll=かって32にJ/ll.切した舶'n-U)各ノtI)L7ケーノ,ノの記松見

は5L2ワートとなります｡

オー トア ドバンス

ノモリ分軸 旋をさらに応めた~ォ-ト7トハンス'とFFiJJlる軌鮭も装fBきhてLます｡こLD故能払 1つ
のノモl)ロケー/,ノのT-クiiき込みh･'ilすると〔lb的r_次のJモリI,ケー/,/か洞.)1てら̂ ,避税し
て起こるトlJカにしたb･つて次々に記鎚か(lfFえるしのです.これに⊥().5I帥Aの♯人血作もL,l能になります｡
すなわち.51BOAlい つの虫軽b･完丁すると自ら7- /グ状態に捗り,新たなJ-tE)ロケ-/,ソを用意して

次の信号を待つからです｡たとえば.518OAに上りIt滋 -J･イノをモニタし.日脚 JにAl人32偶までのグ')フナの

記埠をするということかあけrDれます(Lil-24J｡

Lll.__｣一.･.･.･.ー｣.･.｣ ｣_一･.･.｣ ] ｣__･.･.･.｣

図-24 7[-トアト-/ス換能により多軟のト7://I/トをEltI的lこ此程.保持して
おくことかできる｡各トフノ/1ソト問の払 休止時間はアーム -rィレイによ

り⊃/トロール可能て.般′JJWj】は7rnsとなるo

トリガタイム

5180A内jkのトリガタイーZに上り.ノモリに7-タカL記以きhる如こ.その.池杜を榊的した-トリガ時刻"ち

同tiに記偉さ̂ トラソ/lyトかいつ払 したのかかわIJLFJます｡記録される的gIは'sETZERO-をを-jiI

(ユーザによる)した時刻からの時間間胸となります

このトリガタイムを利用して.Lgl-24にあるようILみクリヮf-の尭Il的刑を知ることもできますCそして.お
のおののダリ,11波形を呼ひHlL.&'示させる(Ld 25)とといこそのグリッチに74Fと.するトリカ時刻がわかりま

す｡
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■ ■

図-25 5】80Aのオートアトバソスモートで記録された多数のトラソ/iソトのうちの

L波形｡トリが.WIも518Ô にJi,J､させることができる｡

メモ リ分利 .オ- ト7 ドバンス. トリガ タイム操作

メモリ分粥

5180Aのフルメモリ艮(16kワ-ド)より短いメモリ良を桁定すると.5180Aは自動的に}モリを分割しますo

l 紀較良 (メモリ戊)を決めるために.

RECORD LENGTH(39)を押しL3-グリー/フに上り故Id(を批 する｡この捜作を行なうと,ノ/グ/LJ
抽引モ-ドとRECORD LOCAT10N(ノモリロケーノ,ソ)か1に自動的に設定される｡

2 ノモl)が分割されたBSbA.で.盆母したいノモl)T3ケーノ,ソを指定することができる｡RECORD LOP

CAT10N(40)を押し.E3-タリー/7により.メモリロケー/■ソを旦択する｡選択されたメモl)ロケ

ー/,ソは518OAのトレ-ス1に舵 さh.且新の波形テータか外払CRTに表示される｡【詳しく11後

述の表示 (ディスフレイ)せ鮭をS軌のこと｡I
また,RECORD LOCATION(40)を押した牧舎にt,メ/グル紬引モードが同時没零される｡

オートアドバンス:

1 AUTO ADVANCE(41)を押すことに上り前述のオートアト-ソスーt-r:が指定される｡そして,シソ

グ/L,掃引モートに汲起される｡この手相においてIi.各 トリガの耶lこ5180Aを7-ミソグ状態にしておく

ことが必賓で.StNGLE(12)をその耶蚊押してアームする｡このように,1つのメモリ｡ケーノヨソの

妃鋲が尤了すると次のノモリロケ-/,.ソか自動的に割り当てられるが,配線のためのトリガ信号を受け

る11如こ.7-ミ-/グされfL:くてはILらない｡
2 メモリロケーノ.ソの史軌ごとに,(]肋的に7- ーソグをかけることができる｡これi･実行するためには.

オートアドハンスを縦 した故.i-ト(AUTO),またはノーマル(NORM)

の掃引モードを善択することにより得られる｡

-27-



オ-ト七たはノーマル紳引における7I~-ト7トハンスを採用した壌令.7-ムティレイ馳走を17川】するこ
とができる｡このアームテ,lレイにより1つの記鮎 (または柑引)から次の記以 (如引)までのu:ll:LL‡FBl
をコ/トロールできる｡ (評しくはr111述の船引7-ム.アームディレイの項を酸敗O)

オ-卜7ドパソスモートを指だするtllLには必ず記録を脚始する/モリE3ケーノ,ソ(RECORD LOC∧-

TJON)を決めておかなくてはならない｡5180̂ ははなさhた州姉ノモリロケー/p/からNJ次l氾鎚を続

行して行き,位後のメモリC]ケ-ノヨソのgPL.鎚が完[した哨Lまで*-トアト′くノスモートから解除される.

また,オート7ド/くノス実行中でも表示に膨背を与える他の7ッノユホタソを押した時,.▲･-で*-トアドパ

ソスは解除される｡

トリガタイム

1 希望の記鋭データのトリカ時刻を柑る幼合は,Tlモ1G TIME(50)を押す｡

l柑榊エーsET ZERO"が設在された叫ノJlからの岬Iii川jl隔となる0

2 SET ZERO(トリカタイー/をリセット)する勘合 SHLITT(30),(SET ZERO)(50)と押す｡

トリカタイムは3けた (および指数)で叔示されるが,さらに分解能を上げて読むために,SIHFT(30).

SCROLL(4g)とmlすoこU)拙作により,下位3けたがJZ,((さ̂ る (すなわち布効数76けたのILlth'･紺ら

れるが.3けたずつ読みとる)｡

表示 (ディスプレイ )機能

記録波形を外訊CRT上で分析するために.5180Aはさまさまな東示機能をそfLEえていますO

● シングルまたはデュアルトレース兼示

● カーソルt*能

● 水平.垂在方向の拡大のためのズ- ム.ゲイン

● 去示波形の水平移hおよU垂tl方向へのオフセット

● t圧,t也基.時TLqTLtlPh測定

● サンプル点rLqの補rLqを行なうラインモード

● 2波形のJEの定暮九曜 のための(トレース1)-(トレース2)｡

シングルまたはデ ュ7ル トレース表示

中一艇形をCfiTに表示する場合は.5180Aの'ノノクルトレース■'表示モートを使川します.このとき.衣

示すべき遇iRされた}モリロケ-/｡/の内容は518OAの2つの表示 トレースのうちの1つ (トレ-スt)に移

されます. -デュー//L,トレース"モ-卜は.2つの波形をト】州にぷ示するものです｡JZ'Jl.する2つの波形の選択

は,希giするノモリロケーノ,ソ(の内容)を5180AのR示 トレース (トレース】およびトレース2)にそれぞ

れ割り当てます｡たとぇほ,5180Aのメモリか8等分された場合,メモリE,ケー/ ,/1をトレース1に割り当

て.ノモリロケーノZ.ソ6をトレ-ス2に割り当てるというような拙作をします (脚-26)｡

/ノダルトレ-ス滋示,デiアルトレース表示にかかわらず WLJ鮎ロケー/i,ンと滋′(;トレースに割り当てら

れるTjケ-ノ5,/が等しい場合は袈示される政形u ライフM波形 (すなわち記録とF'.訓告にCRTに再生される

放形)となります｡たとえは. テ>アル トレ-スJl刀､モートのときHTIL.録｡ケー/I,/が1であり.適'T'卜L/-

ス1および2が凶 26のよっfJ:割り当てになっている似合,トレース1はメモリE)ケーノ Z,ソ1に,ru蝕されてい

ら"ライフ"波形とfJ:ります (図-27).

5180八の21･lr/ネル妃群 (チョップモート)を行なった搬令2つの伯号波形を剛 .書記如し.1つのノモリロ

ケ- ノ,ソに2波形チ-クをストアします｡このときA人力のデ-クは 卜L,-ス1にB人))の1-r-クは 卜L/-A

2に自動的に割Y)当てられます.

-}Lq-



8等分されたメモ順 表示 トレース1 デユアロケ-髭示トレース2

図-26 煎弓け る}モリロケーノL./の内解を各滋7T､トレースに割りiLLiてる.

図-27 -ライフ"波形と抑もって,fi!即された波形をIul岬表示できる｡



シングル/デ ュアル トレース表示操作

518OAに接続されたClモTティスフレイには.ilt-波形 (トレース1)または2波形 (卜L,-ス1おJ:ぴトレ

ース2)が避示できます｡

1 ノソグル (単一) トレ-ス表示モ-トのときは.トレース】の波形がCRTに表示さhる｡

2 デュアル トレース表示モーtのときはトレースIおよびトL,-ス2の2波形がCRTに滋示される｡

3 ノソグル.デ1アルトレ-ス滋,I,のモ-トの切り換えは SGL/DÛ しく35)を押すことにより奨行される｡

4 トレース1にとのノtリロケ-ノ,/の波形をJZ示させるかを決めろために.

a TRAClIl(36),TRACE LOC(38)と押し(ロケ-/3/番号力点示される)o

b ロータリー/-/により.兼敏するノモ1)ロケーノコソ爵才を選択する｡

5 デュ7ルトレース表示モートが枇 された場合lこはトレース2に測り当てら^るメモリロケー/コソを決

める必要がある｡

a TRACE2(37),'rRACE LOC(38)と押し(PJJ-ノZ.ノ番6,Lか必示される)｡
b ロータリーノブにLり.トレース2に'測り､当てるメモリロクーノ,ノ古tJを選択する｡

現在の記録ロケ-ノヨン(RECORD LOCATION)か衣ホ トレースのとちちかに割J)当てられている場合

表示波形は"ライ-/-波形となります｡記鎚ロケーノ∫/女史史しても,新たなロケ-ノ,ノは自動的にトレー

スlに割り当てられ.偶に救新の波形かCTモT上で軌洲できますC

カーソル機能

5】8OAの設ホ牡鹿のなかにはカー/ルを利用して舶油性のreSい触軌か行なえるものかあr)ます05180Aに札

2つのカーノルがあり.-力一ノ/レ"と'Aカーノル■'と呼ばれます｡

ll-ノ/L,およひAカーソルはJl7TW)水fノ付目こ移軌させて行くことかできます｡こ′=こより犬なる波形のIF司じ
クイミソグでの乍8匹を比較するこi:なとが容易に行なえます｡カーノル (およびLlカーノル)をCRT上にその

まま残しておき.新たな波形を表示させるたけで軌とr,･】Lク イミ/グでの電圧比較が行fEえるのてす｡もちろん.

か-ノルの朽設碇が行fJ:えることはいうまでもありません｡

デ17ルトレースモートの幼合,カー//i,およびAカーソルはそれぞれ放立にトレース1またはトレース2の

どちらにも使用できます (図一28)OそLてこLlら力-ノルは各 トレース上を自由に移動することができ,さら

に他力の トL/-スヘうつろことも可能です｡もし,トレース】とトレース2位翻り当てられているノモ1)ロケー

/1.-/わ塊 なる幼合には.カーソ/i,による7R圧点おJびBWjは8L畦 心 外トレ-スのトリ力点を基桝こbL悦 され
ます.



■ ≡ 一

図-28L カーソルがトレース】に,.1カーノルがトレース2に示されている｡デー7/レ

トレ-ス表示においても屯位遊,時rL'LJ間隔制定が可能｡

カーソル撫能妹作

.至芸 .!L荒 誓 d手捌
●｡
I.I

CURSOR(32)を押すことによりCRT上に( × )形のカーノルが袈示され.E3-タリーノブにより移

動させることができる｡

CURSORLI(33)を押すことによりCRT上に( + )形のdカーノ/i,が穀示され.ロ-タリー/-/に

より移動させることができる｡Llカーソルが袈示される場合は欄にカーノルも表示され2つのか-ソル袈

示となるo

デA7/L,トレース袈示のga合, 力-ソルを表示させる前にTRACEl(36)またはTRACE2(37)を押すこ

とによりカーソルおよびdカーソルを兼盟のトレース (1または2)に誕示させることができる｡たとえ

α,dカ-ノルをトレース1に表示させたい場合,TRACEl(36)を押した後CURSORA(33)を押す｡

め-ノルをCRT表示から消す場合は.

SHIFT(30)を押し.CURSOR(32)またはCURSORA(33)を押す｡



ズーム/ゲイン

.氾奴波形の-･部をよりL,n紬こ批洲する幼缶.波形の一部を払大して比rĴ るということは敢邸です｡5180Aは
水平および垂LtiJJll･1の波形拡大が可能なズーLおよびゲイy幾能をそなぇていますE,また.デ>アルトレ-ス滋

示においてほ.2虹形そhぞれ独立にズームおよびゲイ/をかけることができます｡

ズームやゲヤノ槻他により拡大する波形部分をfmiIする̂ tt は.次の4つのJJ一法の中から題へます｡

))もし.カ-ノルとLIカーノルが滋示されている勘合には.拡大はカーソルとAカーノルとの中間点を基ei

にFTfrわれる｡

2)カーノルのJ/R′1ミされLlカーノルは&′JJ,されていない勘合.カーノ/L･/､'Lb't払):の盛ノ■】と/Lる｡

3)力-ソルもLlカーソ/L･も滋示さhていない勘合.トリ力点が拡大の遡点となる｡

4)カーノルもトリ加法もCRT上にない勧令,ぷ示の中火が拡大の韮/!7.となる｡

朋介によっては.拡人のノ掛加'AJZ示のJi蜘こきてLh l.このポイノトを小心に'm令/〔ズー.LあるLはゲイン
処Pjif)LtTlLえないことがあります｡たとえは,記iiされたトラノノエソト波形のヒー//付近を拡大の岨L!･.として

選んだ朝合.ゲイ/の拡大を2Iだにとると.この鵜ワニ7.杏,l･心に拡大することは小可能です(図一29)｡このよう

に.札･'Jを小山こしたズ-ふやゲイ/拡大-かぐTなえILい ヒウfr幼介.5180人は日動的に拡大のウィ/ドゥを誠,Tl

l勺におさめ.しかもfj:ろへく私大0)ノ以･に近つけたウィ/トウの.BtjEを行ないます.

図-29 拡大瓜IJiを中心にしてケイ/拡大かtTたぇない物O-.拡大ウィソトウの上限

がJl'卜のR鵬におさまる)うl埠般'jilきれた後に'/1'ソ比人されるD

ズーム (水平方向の拡大 )

水平))一向のJZ7l-1拡大を行なうス-i (またはズー.ソク)横使は,uql定Lた拡大兆Ih.にそってスケールの拡大

を'R'lrLtす｡そして.ノモリU)一部'Jl(スームウィントウと呼はJlる)かCRT上にぷホされます｡5LD3Aの
スームにおける拡火床放け,TLl蝕に牧川さJlLメモリ戊に依Ll-し.ノモリLiか似ナhはそれだけスーム膝数の鞄uA

が仏がりますOたとえは 8kl7-トの.,L鮎止のアークではCRTにR小されるデークオイ/トは8榊おきの102LI

Jl.です(5180Aでは1024点かCRTに一度に衣ホできる九1人,ポイ/r敷｡16kワートの記以炭の期介 16個おき

の 102Llノ117)CRTにR′】､される｡)｡そして,ス-1･を甥行してfJくと7佃おき,6個おき,5仙壬おき と

いうようにJiホさJlるチークポイ/卜のrH伽が小さくfLり 波形を上りpl掛目こ批判てきるlうになります (L4-
30)｡



図-30 8kT7-卜ilii鼓形のスー /グ&7J,例｡



画一30 8kワート配Ja波形のズーミソグ衣示el｡

ズーム長はズームウィントウという甘美で喪わされます｡それはディスプレイ可能frJモリロケ--/5Eソの範

朗ということです｡たとえは.ズーム長が4096のときはLlkワートのズームウィ'/ドゥがCRT安示さ^,メモ

I)データのうち4偶おきのデータ(1024点)h▲鼓形再生に使用されます｡メームウィ./ドゥが1024点ある日1そ

れ以下のサソプルデータによるものである場合.5】8DAIiこれら寸へてのデータを諺示し.CRT上の仲まで波

形を広げてJZ示します｡誠-2は.flJ用できるズームの設疋とCRTに戊示されるデータポイソトのEn係を鼓b

しています｡

Zt12 利用できるズーム設定

インドウ中の

256512LO2420483072Ll0965】20 うちCRTにら,ポイント赦すべてすべてすべて卜:日31.1日5日6日7日8日9日】0日 HlH2Ill3Jll4日15日l6

6】4471688192

92161024011264

漂

三三慧



チ,ツプA,a (2チi･ンネル記録)千-ドで記湿されたチークに対するズ-ミソグは前述と書下共fLった扱

いを受けます｡それは.チzH,ブA.Bモードにおける外チ十/ネルのデータはノモリに交互にストアされてい
るため,ズームウィンドウ中の各チ十ノネル当りのチーク政が半分になるからです｡たとえは.ズームウィ/ド

ゥをLO24点に選ぶと.CRTに表示される各波形のテ-タ数は5Ⅰ2となります｡

〔トレースl(̂チi･ソネル)で512 点.トL/-ス2(Bチ十ノネル)で5)2∴■ミ.令嗣102JI点が誕示される.]

ゲイン (垂直方向の拡大 )

ゲイ/鞘鮭もIm速のズ-i/グと同様に.拡大するJS/.'.Tを中心にゲインウィソトウを段起して'rT;LEレノ/の拡

大を行ないます｡5】80̂ プロソトバネルにゲイン味数が表示されますが.このlLaはよそ示のフルスケール電圧レソ

ノの半分の他です｡

たとえは.波形取掛こ際して班JTlされたTに庄レ//が1 024Vから1022Vのレ//だとすると.5180人フロ

ソト-ネルに袈示されるyイ/昧数はこのフルスケールの半すなわち】024[V]となります (襲際にはこの段階

{･ほゲイノ調盤は行なっていないが,ゲイ/係数としては L024[∨]とrLる)｡ yイソの拡大はこのゲイソ操数

に対して2のべき無ステップで実行さ̂ .0512[V].0256tV】,Ot28〔V]というようになります｡あるい

はゲイン縮′トもr･T使で.2048[Vコというようなゲイノ保教も敦起できます (Lg1-3】)｡

凶-31 ±lVl堤旺レソノで氾奴された波形におけるゲイン拡 -̂および幹FH､

-.15I



四一31 土lV屯Lfレソ/て丑以さhた姓形におけるゲイン拡大および相中

AおよびB入JJの2波形記軸を行Trってもゲイ/併載Br/主はA,B入力奴tAl_にfTILえtす｡



ズーム/ゲイン捷作

!I.'芸濃 で己矧
l｡J∴占

l ズーム/ゲイソの拡大基点を指定する場合は.CURSOR(32)を押し,表示されたカーノルをロータリー

/プによりホglの点まで移動させる｡ズーム/ケイソウィソドゥはこの戚点を rl心に設定される｡ただし

拡大基点がCFrrの東端に近く.ウィL/ドゥがCRT内におさまらない勘合には.ウィ/ドゥがCRT内

におさまるように再設定される｡

2 ノ/I/ルトレースJl示のときは.ズーム/ゲイノ爽行の殿にトレース1が讃示されていることを確認する

こと｡デ17/i,トレース袈示の切合には.ズーム/ゲイン難行前にトレース川一トレース2のとちちかを
指定すること｡

トレース1または トレース2の選択は.TRACE日36)またはTRACE2(37)ポクソを押すo

A,B2チャンネルモードで記鮎された淡肋こ対しては.A入力波形がトレース1に,Ll入ノJ波形がトレ

ース2に割り当てられていろ.

3 拡大する波形および鵜点が決まったならは.Z∝恥l(45)を押 し.ロ-クリー/-/を回すことに上りズー

ムが契行される｡このとき5180∧7°/ト′､ネルにはズ-ムウィ/ドゥのサイズが誠示される｡ゲイソ拡

大を行うにはCAlN(42)を押し.ロータリーノブで拡大を実行する.こ5)とき5180Aプロ/トハネルには

ゲイ/係数が表示されるO

波形の水平ポジシ ョンと垂正オフセ ッ トのiE択 (ポジシ ョン/オフセ ッ ト)

妃獄波形にズームやゲイソを施した際に.水平ポノ/,./や垂虹オフ七,rのコントロール (･1-ノ/,//汁

フセット飯能)を行ない.波形の袈示位虻を拶臥させてrTく(すなわちズ-A/ケイソウィソr:I)の低位を移動

させる)ことができます｡ デ1アルトレ-ス表示モードの場合には.ポ/ソ5,ソ/*7セットコソトロ-ルは各
波形独立にかけられますし,A.B2入力記録の勘合にも各入力に対してポノ/i,//*フセットは独立にかけ

られます｡

水平ポジノZ.ソの選択は.ズームウィンドウの左叫が全メモリ中の何飾口のデータポイソトとするかで決まり

ますDこのことからボノノヨ'/選択は0から (メモリ長-ズームウィソドゥのサイズ)の範EEflで行なうことにな
ります｡たとえは,メモリ皮が2kワ-ドで.7'-ムウィノドゥ長が512の場合.ポジノE,ン選択は0から1536

(-2048-5】2)の抱卵でt･l能です (図-32)｡

図-32 ズ-ムされた波形水平ポノソ,ソ コソトロール

ー37-



国-32_ ズ-ムされた波形水平.itン/.ソ コソトロール くつづさ)

垂直オフセット札 gf示された鼓形に加えられるDC電圧オフ七,トとい9ことができます｡そして設定分ポ

能は入力の7/L,スケール屯Jfレン夕の01%で,フルスケ-ル電圧の半分までのJk大*7七γトが可能です｡

たとえば.士10Vの入力屯圧レソクで波形が記曳されたとすると,最大オフ七,ト(正またIi負)は10Vとな

り殴定分瀬掛土2rnVとなります (回133)｡

図-33 糞示鼓形の垂Ih*7七7トコソトE7-ル



四一33 表示波形の垂直オフ七,トコソトロール (つづさ)



デ}-rルトL'-ス滋示またu.A,B2人))盆ulこおいT2較杉&,J1-hLきhているとき.オフセットは各波形

放血にかけろことができます｡ですかFノ.J7･1ンと1J七7 トの韻辞をALJ'[㌻わせて行な?ことにより2波形を

分～して&示し.波形比較を甲JfFにiTTltこと1.E'1位IIIL')ます tLi1 3AI)｡

図-34 ゲイ./とAJセットを範J'(†トせて使F)ことにlリ 7･-> ′′しトレ-ス&7LJlrお
けるよr)y欄 /i:批bllJ/比較かチIILえる｣



ポジシ ョン/オフセ ッ ト牡作

…丁 で !…宇 芯 己1甜Iji･J=呑二 e l守一-
ポノ/,ソ及びオフ七,トは各表示 トレースに対して独立にかけられるため.どの誠示 トレースにポジ/i,ソ

/*7セプト拙作を行な?のかをあらかじめ決めておく必要がある｡ノ/グルトレースJl示のときは.ポジy,

-//*7セットは トL/-スlに対して襲行される｡デー7ルトレース表示のときはトL/-ス1かトレース2のど

ちらかを指定しておくことOトレース】またはトレース2の選択は.TRACE)(36)またはTRACE2(37).i-'グ
/を押す｡

讃示波形にズーミ/グがかけられていれは.ズームウ1ソトウのポノ/.ソを鼻血 (すなわち誕示波形を水平

方向に移動)させることがpl1位o

l ズームウィ/トウを各動 (水平移動)するために.POSITION(46)を押しl3-タIJ-ノ7に上りポジ/
,ソを選択する｡5180̂ 713ソトバネJL,に&'7;さhるポ/ /.ソ番号は.ズームウィソトウの左端のデー

タのアドレスを示す｡

2 表示波形に*フ七,トをかけるために.OFFSET(43)を押し.ロー91)-/7'によりオフセナト億を点

択する｡518OAプロ/トパネルには波形にtJtさ̂ たオフ七,ト屯圧が3!示される｡ただし,讃示鼓形に

オフ七,トをかけてもカーノルに上る屯庄光起には伺r>影■を与えない｡

3 ズーム.ゲイ･/.ポジ/.ソ.オフ七,ト等の群除をして.もとの鼓形表示にもどすために,FIXED

(47)(ズーム.ポジノ.,ノの彬験)王T=11FIXED(44)(ゲイ/,オフ七,トのN除)を押す｡

t圧/時W測定

花村波形において.ある+Iノプル点の屯正および時間を淵ii!することも容易です｡珊定ノ点の選択には力-ソル

機能を利用し.5180Aはカーソルの点の電圧または時間 (トリガ点からの時間)の滋示をします (図135)O

EE)-35 ノソグルカーソ/L,lこよる屯fE.鴫rl]l測定
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さらに,2つのカ-ソル (カーノルおよびAカーノル)を利用してカー/ルrRlの電位鎧および時間差の孜畦 も

行なえます｡2つのカーソルを希glの点に移恥させてやれば,5】80Aは2}詫間の屯位轟および鵬問並を井(ll.し,

プロソトパネルに表示します (図-36)｡この掛値は,立ち上り時間,トラソノ土ソト電圧.スルーレート訊け定に

便利です｡

図一36 デュ7ルカーノル (カー/ル.dカーノル)による取位差.時間差汲¢定｡

デ}-/ルトレ-ス顕示や2入力記穀の幼合でも.稚位滋および時rii1点の現収 はrTなえ,さらにトレースrplの測
定も可能ですDトレースの選択はけヵ-ノル離鮭 "の項を参雌Lて下さいo

t圧/時WAIJ定撫作

丁 で !;字 ホJl摘
〇･丁9･◎･I曾･.

屯圧/時間測定に先だってカーソル (そしてdカー/JL,)を袈示波形上に呼び出す必要があるbこU/操作につ

いては前述の-カーソル換能 巾の項を参僻D力-ノルの移動についても同様Q

l カーソ/i,花圧またはTE位盤を知るために,CURSOR VOLT(48)を押す.

2 カーノル時間または時間蓮を知るためには.CURSOR TtME(49)をJLPす｡

3 カーノル時T;ll/時間正測定において,結iIとは3けた くおよび指数)で教示されるが さらに柘い教示分解

能を必要とする81合には.SHlFT(30).SCROLL(49)と押す｡この拙作により下位3けたが袈示され

る｡(6けたの結果を2匝=こわけて読み出すことになる.)



ドット/ライン表示

アナログ入)I信号がA/D変換され.*故的なティノクルT-クとなった牡合.そのデータに上る波形の再生は

やはり暮政的1r-ドット-による滋示になるのか,もっとt,叫托fL形態です｡5180Al土-ドット←による汲形表

示の他に.各｢,ト陶をつrLいた く捕間した)-ライソ'&示の波形再生も可能です｡この故鮭に上り波形のモ

ニタが専&になりますく周一37)｡このト,トrulのNirijlのテク二,クとして.内生畔における虚みがL載小になる

よう7ナログフィルタがFIJ用きれています｡たたしこのフィルタの姓f上,出 したサンプル点のレベルのBが

著しく大きい場合は.拝聞のカープかそのサソプル点KfI達しfLい地合があります｡しかし.カーノル尊に上る
レベルPl掛 ま内iEディノタルデータをもとに実行されるのてit齢 土陳丘されます｡

田137 ト,トモートおよびライ/モートによるトラ.//ェ'/ト波形R示｡



ドッ ト/ ライン表示姓作

漂 ｢ … 宗 芯ポ捌
01･9Le･曾･I

DOT/LINE(31)ポク/によりトットモードと7イノモ-ドのり)り換えを行なう｡

(トレース1)- (トレース2)

5180Aは.その誠示汝(削こ加えて2波形の点を計井してALl柴をJ17i(する (トレース1) (トレース2)とい

う処J型飯能をそなx.ています (図-38)｡ この2波形の垂を別井しても.もともとの2波形チークメモリは何

ら影響を受けません｡

Ea-38.5】8DAの (トレース)- (トレ-ス2)検使｡



図-38 5180Aの (トレースl) (トレース2)蹴鮭｡ (つづき)

もし.A.B入jJモートで2波形か.TL働 きJl/=戦乱 ∧人 )JV)I-州 一トレース1に,B入力データがトレー
ス2に割り当てらJl.ますから.(トレースl) (トレー/.2)はすなわち (̂ 人))データ)- (B入))データ)

ということかできます｡

(トレース 1)- (トレース2)捷作

くトレースl)一 (トレース2)をrJIJrrするために,SHけ1､(30)を押し.TRl-TR2(35)を押すo

SGL/DUAL(35)を押すことにより.もとの波形にもとるO

塵をとるトレース1および2に1.mり､LrEるメモ リロケー/,/の過状は"/ノダ/L,またはデ}アルトレー

ス表示"の項を金殿｡



入 力 吾8

518OAで利用できる入加工,2つの戯イ/ヒ-グ/ス入力 (A,B入力)と.50L一イソヒ一g'/スを持つN!助
入力(AU】(入力)です｡そして.これらの入力は次の上511:Jlみ合わせの使用bL可能です｡

● A入力のみ(暮インピーダンス)

● B入力のみ(7Fインビー9'ンス)

● A.B2人カモード(チョ･Jプモード)

● AUX(*肋)入力のみ(Son)

入力チャンネル

l千ヤ/ネル厄噂における僧大サンプルL'-トは20MIIzで,2チ十ソネル記如 くチ-,7 .̂a)において

はチ十/ネル当りを花5MHzのサソフルレートになります｡ 2チ十ソネル記釦モートの幼合.すべてのサノブ

ルレートにおいてB入力のサ/プルタイミソグIiA人))より100ns慮れます｡また.このモートでは内部 トリガ
は∧入力に対してかかります｡

入力電圧 レンジ/オフセ ット

柄物(AUX)入力のフルスケール札正レノ/ほ 102AIVf)･ら+1022VでEZJ定ですhL.A,B入力はそれぞれ牧

丘に屯旺レノ/ヤ屯圧オフ七,トの選択かpl能です｡このA.B入ブJはj:100mVから土10Vまでの入-JJ屯圧レ/

クを卜2-5ノーケ/スで選択でき.峠広いレヘルのは号に対丸できます｡また.屯圧オフセナトの設定か任jt

に行なえ.DCオフ七,トのかかった信号K_対して1.人J)フルスケールレンノを有効に使えます｡さらに.AC/
DCの入力桔合の選択も白山です｡

A.B入力には2つのキャリフレ-ン】ソ換能をモTLえています｡すfLbち,入力7ソ7'のオフ七?ト誤差を

知るためのOV(振地)はやと,ゲイソ誤虚を校正するための】00mV暗号が各人J)に与えられるのですo
ov(換地)信号に上る*フ七γト誤差と100mVp桝 こ上るケイソ苫t差を知っておくことは.稜の波形紀鵬 集

の補正に役立ちます｡たとえば.オフ七,卜誤差か3mVで,ゲイL/誤差すなわち100mVの滞定誤差がZmV(読

みIiSCmV)であったとすると.以後の記縦 柴はます3rrlVをL.Y亡し引き,つぎにゲイ/7<正係数 (100mV/

(98mV-3mV)1如 ･け合わせることに上り誤El分を排放すろことができるのです (幽-39)C

100m∨ 軸 的な伝達Bq赦

98mV3mV 天■Lの伝遵MA

図-39 記録抵梨からオフ七,トおよびゲイ/誤差を排除する｡この図の鴇合.補正の

ために11紙兼データから31TNを引き. 】00mV/95mVのゲイ/係軟をかけ命

わせる｡
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入力チャンネル遵択 ,レンジ/オフセ ッ ト選択撫作

入力チャンネル壬択

a CHA (1)を押すとA入力が選択される｡

b CHB (2)を押すとB入力が選択される.

c CHOP A.B(3)を押すとA.B2人カモードになる｡

d 軸助 (AUX)入力を肝定する靭合は,AUX(4).UNLOCK/LOCAL(26)と押し.神び ÛX(4)を押す｡
e AまたはB入力を接地(CND)する嚇合は.SHIFT(30)を押し.GNL)A(1)またはGND Bく2)を押

す.また. 100mV の校正信号を与えるときは,SHIFT(30)を押し, 1VA(3)または 1VB(4)を押

すq

入力チ十ソネルが選択されると.選択7㌧ ソ>ポタソの右のLEDが点灯する｡

もし,GNDまたは100mV信号が与えられているときはLEDは点滅するQ

レンジ/オフセット書択

a AおよびB入力の入力屯匠レノンの設定は,RALJGE(6)または(9)を即し.ロータリ-ノ7'によりレソク

を選択する｡表示されるレ/ク値は.フルスケ-ルレンノの半分の値となる｡

b.入力オフセットの散定は,OFFSET(7)または (10)を押し.ロークリ-/7'により数値吸湿する｡

オフセットをOVに解除するには,SHIFT(30),ZERO(7)(または(】0))と押すo

c AC/DC結合はA,B入力独立に選treできる｡操作u,選択ポクノ((8)または(ll))を押すo

AC結合が選択されるとLEDが点灯する｡



無人 /自動測定

5180Aは.無人,自動測定のための次のよりな便利な飯能をそなえています｡

● k通性のXいデータ出力とHP-LBt*能｡

● 表面パネルロック7ウト

k通性の高いデータ出力とHP-1B

518DAの便利tJ:倣能の中に.ポクソを押すたけで 5180AのIIIp-lB7ドレスを来示できる機能と,外部のデ

ィタグル7●ロ,クやX-Yレコーダへのデータ山力がポタノLつで行なえる也能があります｡

データ出力の形腰は5相0AのHPIIBアトレスと素面パネルの'cRTIPLOTl'スイプチの設定の組み合わせ

で.いくつかのモードが選択できます｡

もし.-CRT/PLOT"スイッチがーcRT●■にセットされ.HP-】8-/ドレスか'トーク*ソリーMく7ドレ

ス50-52)にセットさ̂ ている場合,次のようなデータ出力が実行されますO

･アドレス5D YHP7225Bや 9872B/Cのようなチャートアドパソス機能を持たないHPIGLプロッタ-のデ

ーgrlJ.jJ｡

･7ドレス51 YHP9876∧なとのプリンタへのデータ出力｡

･7ドレス52 YHP7245Bや9872S/Tのようなチ十-ト7ドバンス煉能を持ったHP-GLプロッタへのデ-タ

心力｡

もし,-CAT/PLOT"スイッチが"pLOT'にセタトされると,5】BOAはX-Yレコーダ用のアナログデ-メ
を出力しますoX-Y レコーダには高速に動作できないものもあるため.5】80Aは表面パネルでデータ出力のス
ピードをコント.3-ルできます｡そしてオペレータは1つのプロット点から次の7'E3ット点までのプロット遅延

tl.YIJJ化 100msからLl00msまで50msステップで敷定できます｡

パスア ドレス.OUTPUT.スビ- ドコン トロ-ル妹作

現状のLIP-113アトレスを知るには.

SHIF'1､(30),BUS ADDR(38)と押す｡

HP-GLブロックおよびX-Yレコーダへのデータ出力をする的 合.
SHげT(30).OUTPUT(34)と押す｡

X-Yレコ-タへデータを出力する勘合,プロ./ト速度を選択するために.

Srl】FT(30).SPEED(48)と押L,E'-クリ-ノフによりスビートを選択する｡

データ出力を中断するには,UNLOCF(/LOĈ しく26)を押すO



5180AからHP-GLプロッタへのデータ出力

5)80AによるHP-CLプロ7クへの鼓形データ出力は次の手熊で行ないます0

1 5180AのHP-1Bアトレスを50または52に七,トする｡

アドレス50 チ十一トアド′く/スなしのプロ,タ｡

アドレス52 チャ-トアドバソス横能を有するブロック

2 プロ,タを-いSTENONLY←モートに設定するo

3. 518DAとプE)サタをLIP-1BケーブルでtW する｡

4 5180A六両ハネル-cJrr/PLOT スィ,チが~CRT一に七▼トさ̂ ていることを腔 ｡

5 SHIFT(30).OUTPUT(34)と押すことによりデ-ク出力か朗放される｡

5180AからHP-GLフE)ッタへ1捷データ出力7-るためのセットアップ

/p BlUuへŶ∨ヒトUトM
A ･.-一･■
OEAIV/I●■ Ir P 川 ･ZCJ■Y
JX - .■l■ ■lEn hu - ･LrL 叫

Itr J■h 叫
■▲ 年■･

- ----:.⊥-d.｣+小++.｣_/り5
如▲blq■■rlL一-qlIL~し

~~~'■_.▲lLJH■′■一･
tql-yl･L'

~〝■･...■~
■▼
一■■12

･■■■l
rり

一･
l･L▼サ■血:l･

h

-/ロット例



兼面パネルE)ックアウ ト

5J80̂ を*人肋作させるとき,動作中11讃面パネルのプ, /A ボタンの故能を*勅にし,誤まって殴走をALえ
てしまうことを班.止できます｡たたaつ有効な･i''タソIl.3,クA!険(UNL∝ KJポクソで.これを押せばロックは

AF除されます｡

E3ック.ロック界除 くUNLOCK).ホ-ル ド姓作

表面バネルポク/の横能を*効にする (E),クする)とさは.SHIFT(30).PANEL LOCK(26)と押

す｡ロ,クLEDが点灯していることを確認｡

ロ7クを群旅する切合.あるいはl)モ- ト状態 (HPILB)からロ-カル抄作にもどす場合は,UNL∝ KI

L∝ ∧しく26)を押す｡

I)-タI)-ノ-/による数値設定の変史が必要なく11った甥合には,HOLD(25)を押すことによりノブに上

るデータエソトI)-を不能にできる｡



5180AHP-1Pの利用

ここでは.5lBOAのHP-JBet能について佃称に並へます｡ 拝しくは.5)80̂ *ベレーティ/グガイドまたは

ブログラミソグノートをこ'利用ください｡
5は)Ju上表-3に示されるようなイソク1フェイス汝能を持っています｡

813 5180Aインターフェイス汝並

洲
肌
F
,U
SRl
訟

DCI
DTI
c｡
臼

CoTTl如tes仇IrCChardsJqkccapめlny
CDTTIPktekCePtOrhan由hake 亡aPabJlty
TJkerrbasH:18lker.ser泊Ipoll.talkonbnode.UrLadJresseslo一arkAMLA
LJSteTW tbasKlLSlenOr.rlOl】slenonlymac.Llrd TeSS10IIslenLfMTAl
SeruKerCqUeSrCZlPab･Illy
ConlPklcremOLe/bCalcapabtllly
N｡paralklpol】⊂apablllty
⊂kVlCeCkarcapabtlHy
DevICe1nggcrcapabHlry
NoconlrO"crCaPablllty
Open亡dk亡10rdnvers

HP-JBでは&一4に示される上うな I2の盛本的な/,七一クかあります｡32 4ではノ,セージの定救 .

5180Aでの利用のされガ,そしてYHPgB25デスクト,フコンビ1-タでの使用例が示されています｡

*-4 基本的JIP-Ibメ,セーフ

MESSAGE DESCFHm ON SL80AUSE SAMPU三9825ASTATEMENTStSlSOASETTOADDRESSO4)

Dihla red704A
LUTt704/SA1ー

Tw f tr9704

Clear ⊂lr704

Remote reTn704

lJXal ⊂brt9ed_ kl704

t= 1 . trd一d血 ledJevN:eS. lb7

豊 山NdLLd kI7



耗-4 兆本的HP-1Bメッセーノ(つづき)

MESSAGE 5180AUSE STATEMENTS(5lBOASETTOADDRESSO4)

軒 rds(704I

･n9､■OPalk r nJUrdsc即1PkECL如ror'lrmlng)OFXrdlゆn

StaruSB】l NoreSFX)r一計

HP IBによる5】8OAのブログラミノダを行なう前に.5JBOA盛 血パネルのアドレス設定スイッチにJlりアド

レ7設定をしておきます (図140)O



義一5 ASCllコード

SELECTEDADDRESS CHAJIACTETtuSTEN TALJ{ USAGEMODE

'S】80̂兵面J.ネルの"CEIT/PLCrr"スイ ッチかpCRT''にlrっている場合｡NE'l｣OYkになっている場合はすべ<.X~Y
L/コー〆-データJEt出力する｡
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最-6 HPllBコ71/ド('#Y･J)

COMMAND FtANGEOF-

ChJnneJAChanndBChanndABChOpMode CH】CH2CH3CH4CHSCH6CH7CH8

AR<brt>

SdeltChaFlrdBRangeScktCh抑rーdAO付set BR<rFn>AO<fTn>

紬 tChanrNd80fTseT 80 <lFl>ACO FSRlFSFn

AC.AC ActBCOl}C1

SAlSA2

SAつSA4

ARMDELAY AD<rpn>

PP<fpll>PA<bn>PT<rpn>

SEOSE‥

SLOSL】SL2

●u ガのための7-▲llLILい.7-ムするためにllŜ 4セ併用する.
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義-6 HP-1Bコマ/ド (要約)-つづき-

luHsea】evoha9erange

Spセ⊂】ryabSOlulPlrlggeTkVel

TFHGGERHYSTERESISSELECT

SpCClryhySte†CS】SaSPer(entt19eOrhtltfrhefunscalc
vo】til駅Tange
SLXClryhyslpres】saSvoILage

STX･C】(リatXO山ehyslcreSIS

MANUALTRlGGER

TIMEBASESELECT

SetmalnI-mebase･nse(.)nds/sdTTtP】eFX)･nr

SeldchyTlmebaSeHISeconds/sampkpnl
SeLdelayl･TTlebaselTISeconds/portK)E10fSweep

TIMEBASEMODESELECT

SeLecIMIXedTml'baSeMod(･
Sde⊂1ToggkT･rTletqSeMode

lNTEItNALOFtEXTERNALTIMEllASE

MEMORYSEGMENTATl0N/AUTOADVANCE

SpゼClfymenlOryrecordlen91h
SpeCItyTTleTT10ryrecordkN:at10nnumtX･r
AutoAdvaTICe On
AutoAdvanceOrf

JFunScaleVol(ageHnCrement≡01rh
orFSR)
DID1023

0%lo99%HncrerTlenl-1%)
〔=oHalrofFuILSrakVohdgeRange
(rncTemenl=01-し〇日=SRJ
O105日

50n与ID50msH.2,51ntervakJ
(501SHrec｡rdLength)(o(50r帖HTeC

I251nlerVaES)
12.5lnterVak)
lengn)lo(50TT15Hrec
1.2,5】nteTVals)



表-6 HP-1Bコて/ド(要約)一つづき-

COMMAND RANGEOF

ScJcctTracel TL<ーpn>TRlTR2SJDUANlLNDOVFHFOF<fpn>PO<lpn>GA<tpn>ZO<f1)n>川coMClDCODClCU<tpn>CDくlpn>CVlCVOCTlCTOPRAUSW<fpn>SXRW<fpn>RXHOSTCLlCLOTT1 llo32

CUttSORSPrese(AutOscr(HD】d) OIOlO2301(〉lO23L∝ allOn1(04Loci}hOn1lo5



土-6 HP-1Bコマ:/ド (草的)一つづき

COMMAND

Ou ASCrI Le< add rd mk OB <fpn> ReloldIRせ亡〇一d>olOutLqJstpulBIIⅦ一Y ReCαd OS<FFn'■>BBくfln>

dtAOds BS<rFn-■>

CblpulPbー●◆ OPSP <tpn>

ofuJOーdsoIwoTds JB <fpn>JS<br/S>JB<bn>tS<fpn､> R亡く○Td*RecoTdr

COMMAND

Ol<bn>OT<fpn>OX<ーPTT> Re亡Ord■ReCOrd一Re亡Ordー
OOGM

SeTーdLa E Ctxk OC FtEW dll

サービス リクエス ト81熊

51WAのサ-ヒスリクエストを起すI=めに遵l上れる事Aを-a-Tに示します｡サーヒスIJクエストのヒケトマ

スクは8ヒサトです15･ 5180Aではそのうち5ヒ,トを紀州します｡そして,&に示された 1つまたはそれ以上

の事故が同時に選択される場合は政値を合計することに上ってサ-ヒスリクエストが起こされます｡

たとえは.エラーの先生または御荘完 Fでサーヒスリクエストを冷たい場合は.ヒ,ト依 1と4を合計 (-5)

します｡この均分サーヒスlJクエストコマンドは-sR5-となります｡

'sRO"コマノト仏 サーヒスリクエストを不能にします｡

暮-7サ-ビスリクエストを超すために選択されるdl敗

ErubLeSRQonEI,rOrtBHV山 IJ
h bkSRQorlOutFnlKey(BlrV血e 2)
EnabkSRQonMe益 Ur… nlCoTIPkletBllVaJue
EJuL〉kSRQonM t･a～urtm nTBegrln･rqtB･rVirue
ElubkSRQorbChaTTSPefTOmBuiylOReadytBlt～ElubkSRQorbChaTTSPefTOmBuiylOReadytBltValue=16J

'これらのコマ/ドについてのiW I王Produ｡INol亡5L80∧13.1'ocucraFPurpt'seSubrouL川CS"セ8乱

川 【私議性の7Kいナー州 1力とIHLLn"の項を*解｡
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5180Aフィー ドバ ックメッセージ

5180Aは何らかの動作上のエラーが生じた鵜合.その情報を&面パネル上に滋示し,オペレータにフィードバ

ックする概能をそなえています.ムー8にエラーノッ七一ノを示します.この他に--トウェア上の不良はFA

xxyyという形でX示されます｡

兼-8. 5180̂ エラーメ,セージ
ERRORMESSAGE TYPEOFERRO一一

ErlCOEr110Eー120Er130 HPHPHPHP.HPHPHPHPHPHPHPHPHPHPHPHPaaaBaaaE)aJ3a8aaB8nl〉UleTrO▼nputerrOーnPuterrOTnPuteTr(〉rnPUIeTrOrnPUleTーOrnThterーOrEー1.40EーLS0Er】60E■161Er162Erl63ET]64Erl65ErI70Er】7lErL72ET2.yyy

nTLJterrOrー甲山erTOr

TIFNleTTOrnTXJterTOrnlXlle一一OrnPuterrOrnPUleTTく)TdTt.SSeTrOT

ET400E160】ET602ETt400Tr;



5182Aウェーブフォーム･レコーダ/ジェネレータとは?

YHP5)82̂ ウエーブ7.-ム レコ-ダ/メ-ネレークは林尭またllくり返しll7号をデ.ジダイズL.記tBL,

また再生できま+･電圧波形は最高20MJl之(Sons/サンプル)のサ/7'リソグ レートでデ.ノクイズされt

す｡各町 EサソブJLIilOヒット ワードに変換され.5182Aのメモリに記tBさJt王も 16Kワートの波形ノモ

I)全体を一晩形のた掛こ脚 Jでき･またノモリを最大32個に分Iuqして使川することも可他ですb JtU内の波

形は叔耗20MHzのサ/プル レートで5182Aから制 三できます｡ メモリ レコードは一度だけ,または達成し

て,もしくは発生の間にデーレイを凝けて述良に馳 できます｡

5182Aはコソ ピ ュークを使)ことなくノモl)の内容を外部ディスプレイやハ-トコピー牧野に山JJできます｡

5182Aはオノロスコープ･XYZディスプレイ.ストl)γ7 チャートまたはXYレコ-ダ用の信TJを出J]しま

す｡ディジタル 17'.=ックやプリソクはIIP-1Bにより制御します｡

5182AはHP-lBを介して完全にプログラマ1ルで,Fl加計榊/ステムをLk策できます｡また各-ラノータは

7ロソト Jくネルからも設定できます｡このよ9な特性により5182Aはgr究朋党の7-JL,として,また生産ライ

ンの自動テスト ノステムで11-効に使用できます｡

ノモリ レコードはコソビ1-タに逆ら̂ ,†柿 ,捗正.または解析できます｡また過に生成.氾鎚またはtF

iEされた汲形は5182Aに送られ･恥じまたiiJ呈示できまも データの応差にはrlP-IBとDMAの 2つの方法が
あります.ダイレクト ノモリ 7ク七ス(DMA)ではデータを濃泊‖人1ワ-ド/砂の速度で転送できます

(コ/ビ1-タに依存します ).



5182Aの波形再生機能と操作

5182̂ ウI一プ7■-.L レコーダ//ェネレークは,20日HzlOblLD/̂ コソ-ークにより.位品サソ7

ル レート50TISで波形再生を行ないます｡D/Aコ/-一夕の出J)は内諾された7ノ7で州はされ.Son jlT･'T

で-512V-5llVの抱U7Iて州ノ)されます｡この増bZされたD/Aコー/′､-クのtu)J即 ‡小のタイムベースにr氾迎

するスフl)7ス成分は.2次 10Mll之13-ハス フィルタを止して抑制されています｡ /1ネレ-タHiJ]†14Iと

SYNC仲子11713ント′､ネルイi下のBNCコネ//クから出力されます｡このSYNCLdi'Lはfllyt=_の】サイクル砧に

L'1論畑のハルスとして発/11されます｡これらの/1ネL,一夕ruルまフロントハ不ルカらコ/トロールし.説淑で
きます｡

メモリへの波形記緑

はとんとの場合,出ノ)波形はJXに正捉 さ̂ た波形をl巧生したものや.コソ ヒ 1-ク{/L止したものです.披形

の記鐙については.5180Aのqiを綿 くださしヽ
51ti2Aにはば恥波形をJモ')に.巳堤する2つの汝脆.GENSINt三枚能とSELFTEST捷能かあり‡十｡

GENSLNE練能ではレコートEtを512ポイソトに改定し.ノ千l)ロケ-/,/1にIf月AFJのサイ/鼓を㍊印し

ます｡そして.プロソトパネル･-ラメータを滋-9の上うに初期此 し.周波数39kHzて出ノ)します｡また.

SELF′lY_ST救能ではレコード長を1024ポイ./卜に設rjiIL.ノモリロケ-/E,I/lに21''J肌のサイン波を,メ

I-リ13IJ-/E.I/3に触府政を.他のノモリロケ-ノロンにラ/-J地を.lJ触します.

･- LI恥 サイノJL

･- -..●千tモ′t上Etわ■4

四一40 ク1本L,一州けJ信号はD/A,/.･17に上りステ,プ状のWL油にJi子化されます｡
tobltD/A】/--タlこより仙力されるフルスケールのutl(qえは.CENSINE)
はtO24枚Ntの7Rl上世S･持ちます.また.化))ul)とSYNCllfyIi?t'/ト.叫 ･̂の

BIJCコ+タタから山JJされ生す●

ジェネレータのフロントパネル設定

･GENPRESEll搬能

CENPRESET験能は,すでにメモlJにストアされている波形を門生する4i合に便利IJ:故地です｡SH岬T

(30).GENPRESET(44)を押すことに上り,規定の設定値に70ソトハネルを臼動的に犯 します｡このた

め.叔Il､取の-,二}7ル改定をTlな)だけて捕えた波形を再生できます.
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･GENSlNE鞭能

GENSLNEt杜他により日''J朋のサイ1/鼓をメモl)に紀如し.さらにl何故故39krlzのサイノ波をFli生するため
に必ぜな.JZ-9の713'/ト-ネル設定を行ないます｡GENSmEを父子Jするには.SHIFT(30),GEN

SLNE(36)を押します｡

･RECALLLOĈ Tl0N汝能

REĈ LL LOĈ T10N改俊では既に記蛇しているフロントハネル設定をIfひ出し.パネル設定を自動的に行

ILえます｡RECALL LOCATION(29)を押しE,-クリ/7によりロケ-/(/を選択します｡そして.

SHIFT(30).RECALL(29)を押LI)コIJL･します｡

r･･lLプロL/トハネル設定を何度も必要とする地合には.七-7亡lケ-ソ,./にそのハネル設定を七-1/リコ
ール'Cきます.-ネル設定はl)コー′しされると.その設定がセー-/された時の状帯に自動設定されます｡5182A

は4つの-ネル弧 (1-4)かセーフ/I)コールできま す｡5品uのセ11 ロケ-ノ,ソには,レコーダか

ら/Iネレークに切り換えた4 一合,その両前のL,コ-ダのフT3ソトハネル丑延h'L七-1されま+.このため.ィ､

和恵にノェ不レ-タかオ./にされた場合ても.L,コ-タの設碇がE,ケー/,ソ5に記tCされています｡
(RECORD LOCAT10Nが押された場合.七一7'l,ケー /.,ソ5にその叫の7E3ソレくネル改定が記tBされ

牡に七-プきれていたレコーダの設定は新しい7ロソト-ネルBt淀に変吏されま'T｡ )

さらに.-ワーオフ右前のフロントパネル設定がL6赤口のロケー/a/に記放されており.パワーオ'/時には

その′くネル状態か及定されます｡また,rAl部ハッテL)に上りパワーオフ政拙技4Elr;7).これらのバネJL,丑<jEは除

外されま+.,

Jt-9 CENPRESET/GENStNEにおける7ロ･/トパネル政道低

◆托 t/(512×50Tn 390625111



メモリ波形の再生手順

① 以下の波形をメモl)にロードしますO

･爽掛こ記録された波形 または

.コンピュータに上り生成される汲形 または

'SHIFT(30).GENSlNE(36)を押すことにより4:成される波形 または

'SHIFT(30).SELFTEST(31)を押すことにより生成される波形

② SHLFT(30).GENPlモESET(44)を押L.ある決まった投iiZ伽こフロントパネル放7i;を行ないます｡ た

だし.SHIFrl.GENStNEを押した勘 合.不必辞です｡

⑨ SEllFT,CENSINEを押した舶 企.サイン波のI,■8政教は/SMPL(22)を押し.ロークリ/7によりサン

プルレートを変化できます｡ (GENSINEではサ/プルレートが50nsに設定されています｡)

④ ノ&ネレ-ク山力のt:I-ク伯は0512Vに.改定されていますが.この伯を変化させる蛸合.SEl)FT(初).

CENPEAKAMP(42)を押し,ロータリノー/により変化できますO

(参 波形再生のため,掃引7-ムを選定します｡

･神苑汲形 - SINCLE(12)を押しますO

･くり返L波形 - AU1､0(】3)を押LますD

.ディレイのあるくり返し披形 - NORMAL(Ill)を押します｡ディレイ時間はSHlFT(30),AlモM

DEL̂ Y(18)を押し.ロークリ/7'により設起できます｡

(注) CHOPA,Bモ-ドで2つの波形を記録し再生した場合,2つの波形のサ / プルは1つのノェ不レ-jZ出

力(.7}･;･として山ブ)されます｡

出力信号の設定

出力イ:J{)の振l両やオフセットの設定刀 軌 および,スタート/ストップ i'イ/トの設淀による記録肢形の部

分出力の方法を説明します｡

ピーク値の投定

/ェネレ一夕のピーク出力電圧はSHlFT(30).GENPE∧K M̂P(42)を押し,E3一夕l)/ブによr).以下

のような3つのレソクで設淀できます.

- 512Vレ/ジ 520mV～512V 40JTIVステップiii

- 512mVレソノ 520rnV-512mV 4mVステップ侮

- 512mVレソノ 520mV～512mV OJH11Vステップ佃

ロータリノブを回すことにJ:りレンジとステップサイズを変化できますcCENPEAKAMP機能により各 レ

ソクの殿′ト値に役定した勘合.*ンロスコー71で税政LLしたHJ.)JI孟母†乙はl■77/ィ"が現れます./プを回した

似合,エソコートされたサ/プルがD/A-J/ハ一夕を適して出力される恥こ.5182̂ 内部でリスケールされる

からですOそのため,各レソノの巌中位付近では出JJ]倍号の分解能は悪くなります｡またレンジが変化する勘合.

20dB(または40dB)のアッテ不一タが働きます｡



良一41 GENPEAL( M̂P故地Kよりレンノを射 ヒさせた41合のジIネレ-タLLl力lJfI｡左はある

レ//の且小破における波形で,右は次のL,ノノの最大値における汝私

GENPEAKAMPl上尭生できる屯圧の位大地を示し.必ずしも苑生中の波形のヒータ屯旺に一女 しません｡

菟生可能な電圧のb大地は次式で現わされます｡

MAX[Voul(一)〕--GENPEPLKAMP

MIN[VouL(+)】-(511/512)XCENPEAKAMP

このため出力信号のピーク-ピーク値を設定するには,正 負のピーク値にそれぞれカーソル△およびカ･-ノ

ルを移動させ.カーソルrZJlの領EEが設定しようとするヒ-クーピーク値になるようにCENPEAKAMPを粥師

LIJr｡

オフセット

SHIFT(30).GENOFFSET(43)を押しロータリノ7'を駒旅して.出力†trLIにDC屯虻をhL)見られます｡こ

のGENOFFSET軟能はCENPEALKAMP機能と独立しており.-512Vから+5llV(10mVステア7')の

範囲で殴定できま+.例えILGENPEAK M̂P=512Vの牧舎.出力信号の砺u]は以下の上うになります｡

GENOFFSET :■大t圧印

+5.llV0.00V-5.】2V

また.出力設定を初淋l畑 に戊~和 合には.SHIFT(30).PRESET(4･l)を押します｡GENPEAR AMP

およびCENOFFSETに上り改定した幼合,CRTディスケL,イ上の波形は変化しません｡
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スタート/ス トップ ･ポイント

スタート/ストップ ポイ/トの設定によりメモl)内の波形の一部を選択し出力します｡すなわち.スタート

ポイノトからストップ ポイ/卜までのすべてのサノブルポイ/卜を下i生します.

スタート/ストップ ポイー/トはデ1スプレイヒのカーソルで示されており,SHIFT(30).GENSTART

(45)/SHIFT(30),GENS'10P〔46)を押しロータl)ノー/により.カ-/ルをメモリ波形の任意の点に移動で

きます｡ただし.スタ-ト ポイ/トはストップ ポイ/トの前に存許しなければなりません｡また.rrl.力され
ら,i-'ィソトの捻赦(スタート/ストップ･ポイントを作む)は偶数個でfJ:けれはなりません｡SHIFT(30).

GENPRESF.T(44)(またはRECORl)LENGTH(39))を押した勘 合.スタート/ストップ ･i1-ィ/卜はそれ

ぞれレコードの最初/蔽後のポイソトへ移動しますb

SYNC出力のポジション

SH】FT(30).GENSYNC(47)を押しロータリノ7により.SYNC山刀の位位を批 します｡SYNCけり)

の位mはスタート ポイ/トを盛叩uとした叫のスタート ポイノトからのサンフル掛 こJ:り設2i;します｡ したが
って,スタート .ポイ/トが移動するとSYNCil'JJの位tElも移赦します｡GENSYNCがlEの(Eliである幼缶

sYNC汁け)の位紅がスタート .i-1ィソトの後に低位することを示し,また負の助命スタート .ポイノ トの前に

位tIY亡することを示しますD

sYNCul))の位虻がスター ト .i'ィントの前にLWiLたり.あるいは7Lトップ ポイ/トの後に性比する似合

山刀I.i号は変化します｡つまり.スト,プ(またはスタ-卜) i-1イソトにおけるⅦEE:lLELをSYNCパルスの出

州立hvlまで保持します｡ (図-42番脈 )

SYNC山))のL立把はCRTディスプレイの ド部にf1のバ/L･スとして滋示されます｡SYNC山)コはレヘル0-

-075Vのパルスです(1サ/プル細FZ]l)｡立ち下りのエッノがsYNC出力の位tEtを示します｡



図-42 START,STOP.SYNCの位鰹とそれにより膨背を受けるSYNC山刀.fJL･3出)ブ

掃引アームの設定

以Fのモードにより 蹄苑波形.錬り返し波形,あるいは71ーノグ遅延を本字つ錬り返し波形を下川こしますo

l ノ/グル モード

ノ/グル対引を7-ムするため,SLNGLE(12)を押しますO ノ/グル モートでは一度波形再生を行

ないます｡内部 トリ力の朝命.S】NGLE(12)を押した蔽後に波形を7Fti生します｡また.外孫トリカの舶

合.SlNGLE(12)を押すとアーム状態になり,ボタン-右側のARM LEDが,.:人灯します｡そして,
MANUALTRIGGER(24)を押すか.または外部トリガを受けると波形を一度たけ再生Lます.

2 *-ト モード

*一トムWIの地合,AUTO(13)を押します｡波形作生が納まるとTRGLlIT)が,Lll灯し.7 -エソグ遅

延のない繰り返し汲形を71f生しますO

3 ノー7ル モード

ノー7ノL44引の似合,NORMAL(14)を押しますDノーマル モードでは日勤的に-/-ムされトリ17待
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ちの状掛 こILります｡内部 トーJガの場合.アーム状態になるとすぐに波形叩生を始めます｡また,外部 ト

リガの幼合,7-ムされた後にMANUALTRECGER(24)を押すか.外林 トリガを受けると淡形711生を

始めます｡

このモードでIlAFモM DELAY鹸能があり.再アームまでの時間を舵 できまT.出力される}モl)L/コ-ド
のラスト ポイ/トから次の再生までアームを遅延させ.ラスト ポイノトの仙ノJ億を陳持し土寸｡この7-i

ソグ遅延時間は018Sから99Sまで(0255ステ1プ)設定でき.浪小アーミソグ遅延時間は7msですO

トltEZ Jガ Siqte

ALJt0

NoTmA川NT)

/ / ∠ y l脚 も●l■ 運 5 -

図-43 SINGLE,AUTO.NORM L̂モート班J柵Iの波形門/_た

外部 トリガ信号の使用

外部トリガ何例 王, /ソグル モ-ドまたは/-てル モードで汲形不i生を行な)場合に川いられます｡外部
トリガレベルの決定は鹿瀬のアナログ方式で行fEわれます｡外部ト[)ガ(3号のqi四は-256V-+254Vであり,

トリガレベルはこの砺幽内において2cmVの分解能で設定できます｡また,外部トリガのヒスチリ/スレベルは

公附丘100mVです｡



タイムベース･モードの設定

ノェネレーク モードとレコーダ モードではタイムベースの■さが泉TEります｡また,SEQUENCE(23)

を押すことでタイムベ-スモードが選択できます｡

MAIN ONLY (メイン )タイムベース ･モー ド

波形をMAlNONLYモードで再生する場合,Jイ/タイムベ-スを用います｡Jイー/タイムベースはT】mC

/Sample(またliT■me/Swe叩 )で設定するには/SMPL(21)(またはSHLFT(30),/SWEEP(2)))
を押しロ-クリノブで設定します.汁/ロスコーナで鵬 した鶴合,架P;i.{のジlネレークtuノ】店別 iディスプレ

イと同様に表示されま+.

l l I.拝 ｢

実際のジ1ネレーク出力

ー l 王 l t l l

l 】 l l l J l l l

l l l 壬 l l l ll l 】l l lⅠ ■ ■ ■ `1 l SINGLE/NORPdJ Fl ll■ ■ ■ 剛.+ . ,ー '.

r"T T -: - --- 1- -

Il l l ll l f l llEl l 壬 l l l

図-44 ノイン タイムへース モートでfrt生しT=幼合のジェネレータ山J](,1号｡
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MIXED (ミックス )タイムベース ･モー ド

MIXEDモ-トで波形をrI牲 する場合,メイ/ ク1ムへ-スとディレイ タイムへースを川います｡hlAIN/

sMPLとDELAY/S11PLか苑なる犠打には.紙 の山JJf,lf,Lはデイスフレイとl"J肌こは肋 J;されiせん｡デイ

スフレイにはノtlJにh!松されている汲形を&′J-iするh･らて寸一その波形のサン )′け イ/トは一姫のr:;】鮎で山

))されますか.叫ド桝 にスケーL)ノダされるわけてほありiせん｡(ノロスコー7て戦dしたti告,/1不レー

図-45 ミックス ダイムへ-ス モートで門/i_した似合の山))(3号Qこの例では.ノ1'ノ タイム

へ-スはディレイ タイムベ-ス上り速いサソフル レ-卜に.設'JAlされている｡このモ~ト

では.AU1℃ SWEEPARMは使川できない｡

/1不レ-ク タイムへ-スかメイソからディレ1にyJり啓hる時糊は./1イL,-クのトl)カ ･1-'ン/,I/

の絶対値に上り決起さLl.土す｡例えはトl)ガポク/,I/を25も(または125Lb)に点句こすると.レコート比の

25%の点でダイムへ-スが変化します.この改定はCENSTARTやCENSTOPに幽鎌なく'rTなiます｡また,

タイムベースが切り噂えられた特0-100nsのデIレイがJj=_じますが.カ-ノルにより柑 il】BdI定をする幼合
には自動的にこのディレイを補正します｡



TCKiGLE(トグJL･)タイムベ-ス ･t-トは便川できません｡また,こ,クスモートではオートスイープ7

-ムl土脚 IJできませ ん. /_イレ-タのク1上へースの申さを&-I2に示します｡

兼-10 /lネレーク時のタイムへ-ス動作

タイムベース.シーケンス n引7-ム 5182Aが他用するタイムベース 波形はデイスプ dI *

1̂̂ LNONLYMAENONLYMAlNONLY SINGLEAUTONORMAL MALNMAlNMAIN YesYesYes

MIXEDM1):EDMIXED S】NGLENORMALAUTO MAINDELAYM八lNDELAY NoNo

出力特性について

'.r/7リl/グ定理によると,花dEな波形ill秋を子rlJ:)には,サンプlJソグ周波かi入力伯母に含まれる倍も揃
い周波政の2倍以上なくてはなりません｡このことは/ェネレ-ク出ノJか理想的なフィルタを持つことを仮定し

ています｡理恵l的なフィルタの周波政特性を阿-46に示します｡この理想的frフィルタはサソプリ/グ周波舟

の去以Fの鵬 紺 分を血脈 せ.それ以上の成分を排除します｡

実際には,理想的なフィルタを実現することはJl=r.T億です.実際のフィルクは私道肺域と紙袋僻域のEi11に図一
L16のようTi:過渡城を持ちます｡5182Aの2次フィルタは12dB/*クタープすIJ:わち20dB/ディケードのロール

オフ レ-卜を抑ち.カット)7I''J汲掛 いOMllzです｡

し十 十 ｢ ■▲■

一一一 頂
JI1■

CZト 46 理想お上ひ別決のOUTPUTフィルタの特性
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7一ルタリングしない川ノ)には†言可に関連するス7'l)7スEIJ.力とサソブル･レ-トにl閑適するスプリ7スuJ.メ)

があります｡

信号に関連するスプリアス山力は位号周波数に用途します｡図-471lCENSINEノ1才レーク出力信号のス

ペクトラム アナライザ 1ロットを示Lています｡7ソチ エー)アノソグ フィルタに上り姉2高弟汝は汲逆

波に対L-58dB(スぺ,クでlト 48dEk )となっています｡

lGldE}/ST̂ RT l.

国-47 このスペクトラム 7ナライザ プロットは,5182Aの梓越したバフN-てソスを示してい

ます｡耶2打欄 鮫は39kHzのL.1号くCl三NSLNEt改億による)に対L-58伯 で.他のすべ
ての稲的汲 Iに 九より低レベルです｡

サ･/プル レートにLN農するス7'I)7ス出力はタイムベース レートの応調波絹汝政に現われます｡出力信号

紘.まるでサ/プル レートの喜以下の服 軌粉 が塩形淡で抑 くあるいは変即 されT=上,に山力されます｡

ベース.くソド(サソ7'ル 1,-トの与以下の周紬 成分)の即 は.サ/プリ/グ槻 教の集魚倍の周波薮のサ
イドバ/FJにくり返し吸われます｡例えは,39kI七の信号を20MHzでサソフルするJA合.サ/ブル レートに

関連するスプl)-rスl土以下に現われます｡

n)く20MHz-39kHz ●ここでn11丑Jkです

nx20MHz

nx20MHz+39kHz
再現される信号に含まれる枚も高い周波載成分が10MHzよりかなり小さい繊合.サソプルされた波形を正確

に叩現するためには.外部 フィルタを使用します｡



5180Aと5182Aの相異点

))5】82̂ は5】80Aに20MllzD/Aコ/′､-タとtuノブ7ソプを付加したものです.5182Aではバッテリ /く,
ク7ッ7'されたCMOS}モリにフロントパネル設碇を記憶するだけでなく.記録Lた波形も記tBできます｡

2)5】82Aの-I:ル7テスト機能では2周期のサイ/波をメモリ ロケーソZ,/1(lKr7-rI)に.矩形淡をメ

モl) ロケーノgソ3に.ランプ波を他のすべての}モリ ロケーノ,/に記録しますo S180̂ ではランプ

波をすべてのメモリ ロケ- /,ソに記録します｡

3)娘大入力L/ソクは5180Aでは10V.5182̂ では50Vですt,

4)5182Aにはオフセット キャリアレ-/ヨソ機能があり.SHIFT(30).OFFSETCAL(6または9)杏

押すことにより.オフセット エラ-を補正します｡これは.入力にグラントを与え平均オフセットを計

淋し,入力オフセットからL,YLL引くことにより補正します｡



用 語 集

ADC:/I-1コグーIrィノダルコソハーグ(A/Dコ/-ーグ)｡

ARM DELAY(7一ムディレイ):1つのメモリロケーノ,/への記録完r後.次のノモリロケーノZ,ソ記録
のためのアームがかけられるまてのji!延E御礼,5180AはこU)崎FZi】を変えることができる.

AUTO ADVANCE(オートア ドバンス):lつのメモリ1コケーノZ,ソのデ-♂.liき込みが'JCrすると日動帆に

次U)ノモ.)ロクーノZ,/かyfqり当てられ.題h'Eして起こるトリカにしたかって次'Lに姓 形.記鉛が行なえる触臆o
AUTOSET(オー トセット): くり返L人力(言号に対して5180AFl身が,フT7/卜′く不ルのすべての駿能を有三

月il岨 状態lこ｢1勤r出走する撫帳｡
CHOPMODE(チョップモード把堆 ):̂ 人))とB人))波形を交Bにサー/7リングする5180人の2人JJ記録モ
ート｡

DATA ENTRY KNOB(チ-夕入力用Ej一タリーノブ):フlコソトハネルのプッノユボタンに対応 した教TLrl

の人)JヰI:LtJR火に使jTlさJlるノノ｡

DIFFEPENTIAL NONuNEARITY(微分非直線性 ): 使用されるA/Dコ/--クのr軽際の伝達F対数ステ′

ッフ'f(スと用愁lfJ伝漣FRl教スチッ-/サイズとの点火のJr之大仰｡

DIGITAL TRIGGER(T-ィジタル ･トリガ):トリ九･.'､･のIJL'/i:かA/D｣ノ-ークの脚 力とuJlt,ヒトl)カレベ ル

をティノ'}ルrr洲こ比較することによって行なわれるきわめて正確IEトリ州艶能｡

DIGITAL TRIGGER LEVEL(ディジタル ･トリガレベル): オへレークか トリカレベルとして5180Aに

セットするrィノダル′-ク.

DISPLAY TRACE(表示 トレース):CRTに2<がLlLいメモリの内解 (チ-ク)をス トアするJZが用に特別

に設けられたメモ[)ロケー/a/を指す｡

DYNAMIC RANGE(ダイナミックレンジ):A/[)∫/ハーグのノルスケール'L以E二レ//と判別･･f櫨なJtl小1LL
旺 (=分離能)との比を指す｡((旧でJ<hLた朝命,lDヒットのA/L)コソ-ークのダイナーツクL,ンノは

60dF3(-ZOl(宅lo)024)と/Lる)｡

EXPANSl0N POINT(拡大基点):スーミングやゲイン拡大の)&}与として探川されるサンプルノJ7.C

FULL-SCALE VOLTAGE RANGE(7JL,スケールt圧レノジ):∧/DコソハークがJl三鏑にティノダイスで

きる入JJT.I{3-EIEL,/ノをTTlす｡たとぇは,フルスケール'kEIIレン/は-10V-+10Vまたは2Vというよ
うにJ之わきれる｡

GAINWINDOW(ゲインウィン ドウ):CR｢上に滋′示させる'IにJIJレンノをオヘL,-/Jは脚 くできる｡このと
き カ示されるフルスケ-ルqifEレノノの半'/)の伯が1-イノウィソトウと呼ばれるD

INTEGRAL NONLINEARITY(gr分非qL線蛙 ):A/D J ノハーグの伝達L端数に引かれたオフセットのない

一次J父J数にJすする実際の伝)丑帆款の上主大仙抄/fl拝す｡



MAIN TIMEBASEM⊃OE(メインタイムベース ･モー ド):波形のサソブリングをノイ/タイムベ-スの

みをJflいて'rTTLうモート｡

MEMORYSEGMENTATl0N(メモリ分利):5180Aの16kE7-トメモリは娘大32個まで等分割 Lて蛭川で

きる｡

MIXED TIMEeASEMODE(ミyクタイムベースモ- ド): 波形のサ'/フリ/グをます}イソタイムベー

スのサンプルレートで行1L い.,氾蝕の途中でディレイタイムへースのサノフルレ-トへ少)り換hるモ-ト｡サ
ソプルレート執り換え一･.Fは任昔に設'Kできるo

NYQUIST SAMPLING THEOREM(ナイキストのサノブ リング定理):A/D焚換されたIT一夕に1.りJl:榊

Ir波形171呪yrTうILめには.サソブリ/I/I,I.1波徴は人JJ1LJlj31J,■】】波数の少なくとも2倍以上なくてはならない｡
POST-TRIGGER RECORDING(ポストトリガl己肯 ): トリ力点から記等陶始までにディレイがかかる｡

そのディレイは･Wr;日 またはサ/プル数)はオペレータに上り什掛こAtだできるo

PRE-TFuGGER RECORDING(プリトリガ陀牡 ): トリか.■揃 のデータ記蝕か･)1能D

ノ筑 二 へ _ 帯

l己■さTLもデ-タ

'ガ也'E; 工 彰 ム.ウィノ ドゥ

〔≡亘]一･.｣~丁.｢-
ロ≡] ｢1

に 一丁 二一二 .
[至] :l'■'=I■''nいレJLr -r1

PRESET(プリセット):フr,ノトハ不ルのすへての鮒把をF▲l動ilJ軌改鑓するo
QUANTIZAT10N ERROR(JL子化洪差 ):いかなるA/Dコソ′､-クにも存在する誤点 で.L/ナL3グT.1吋を
難敵的tJ:ディジタルコートに変換するために発生する｡hull:,..蔓農はヒット敬に依存する.

RECORD LENGTH(妃書Jt):記鍵に使川さJlるメモリJh 分5,現された/モリ戊も阿東｡メモリ良はユ-サ

ーが相rjiZできるo

RECORD LOCATl0N(把持ロケーソヨノ): 波形記uテータカスト7されたメモリ番号o

RESOLUTl0N(分群杭):A/DコソハーグによりL'E灘可他なJri小筒EE教化fa:｡この他は.A/D-Jン′､-クの

フルスケ-ルをヒット数で決まるスチッL/放て'.Wることにより子上Iらhる｡ (たとえは.10ヒ･,トのA/Dコソハ一

夕が即のフルスケ-ルレソ/で使用さhる勘合は.分解能は約2mV(-2V/]024)とlLるO)

SAMPLING RATE(サンプJL.レート):A/Dコソハーグカ入力7ナログ波形をディ/タイメするI.q畑l(速度)｡

(20Mllzのサ/フルレートを採川 した幼伽 よ,サンフル.,■lriilのn珊 Iは50nsとliる｡)

SAVE LOCATION(セーブロケーンヨン):プロノト′＼ネルの隷Lji三情報を言L!仮させておくメモリDI,1び呼U

Ei!.すこと (リコ-ル)により プロソトパネルはFl軌 11設iiiされる.

SWEEP ARMING(7+引ア-ム), 5180人のl-+L)はL7-⊥されるとrJl.%メモリに波形テ-クかiAF'れてtTき

トリjJ-が可能になる｡ただし.アーム状態でノモリに送られているデータは次々にリブレッノ1され.ラッチ

されることはなし･O トリカかかかるとデータはラyチさJlる｡5180八には3櫛机の如引7-⊥モートが･あるo

TIME 8ASE(タイムベース):A/DIJノハ-クのサソフルレ-トを決-JiZする｡5180AIJ2つのタイムへ-ス

(メイ/おエひデ.レイ)を持ち.それぞれ如し山こ1fノプルレート放;出川丁憶｡

TOGGLE TIMEBASE MODE(トグルタイムベースモード):1つの汲形記封のAEl序としてますノ (/グイ

ムベースでサ/フルし,つづいてディレイクイム-ースに則り換り.ふたたひメイソのタイムへース11ノp/ル

にもどるOタイムベ-ス執り映え/'lは選択Lll惟0

-73-



TRIGGER POINT(トリガ点):5】80Aの掃引が71ムされたのちのサンプルチークの)ち. トリガ条件を

満たすはじめてのチークポイ/卜を綿す｡

ZOOM VJINDOW(ズームウィン ドウ):CRT上に表示される波形を構成するデータサソプル敷｡ウィソド

ゥのサイズは選択可能O
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